DIGITAL THEODOLITE

EU lTeo 2/ 5/ 10 CONDTROL

User msnual

Congratulations on your purchase of digital theodolite iTeo 2/5/10 CONDTROL.

Attention: Improper operation of the device reduces its accuracy, shortens the lifetime and even affects
measurement results. The user manual should be read carefully before you use the device for the first time.
Unintended use of the device can be dangerous for human’s health and cause serious injury.

Keep this user manual. If the device is given to somebody for temporary use, be sure to enclose user manual to it.

SAFETY REGULATIONS

Protection against hits. Transport the device in the hard case included in the delivery package.

Installing and moving. When installing the instrument on the tripod, rotate the tripod screw until it is securely
fixed. Repeat the procedure to remove the device from the tripod. If the instrument needs to be carried when
fixed to the tripod, always keep it in vertical position.

Storage. Clean the device with a soft wet cloth or brush. Dry the instrument after operation in the rain. Make
sure not to use chemicals to clean battery and plastic parts. Use high absorbent cotton and lens-cleaning paper
to clean the optic.

Protection against heat. Do not leave the device in extreme heat longer than necessary. It may affect further
operation.

Battery test. Make sure to check the battery level before start of the operation.

Note
Store the instrument in a place with good air circulation and low humidity. The storage temperature cannot
exceed +45°C. Change drier in the instrument container regularly.

PRODUCT DESCRIPTION

CONDTROL iTeo represents incremental digit angle measurement system. The accuracy of angle measurement:
2”/5”/10” for iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10. Microcomputer techniques adopted in the instrument realize automatic
calculation, storage and provide display image. Measurement results of horizontal angle and vertical angle are
shown on the display simultaneously.

iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10 allows to carry out theodolite surveying, build mines, lay railway track, etc.
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5 —Control panel
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TECHNICAL SPECIFICATIONS

Install/charge the alkaline battery
The adapter for alkaline batteries is included in the delivery package. It can be used when the battery is being

Continuous working time Up to 20 hours
Height 179.5 mm
Size Dimensions 144x175x324 mm
Weight (with battery) 4.8 kg

DELIVERY PACKAGE
Theodolite, adjusting pin , cleaning flannel cloth, brush, screwdriver, adapter for alkaline batteries, charger,
plastic case, user manual.

OPERATION

1. Levelling the instrument

1.1. Level and center the device.

1.2. Fixation of the device on the tripod.

Install the tripod to ensure proper position of the tripod legs. Tighten the locking screws.

1.3. Levelling the device with circular level.

Rotate the levelling screws 1 and 2 to move the bubble of the circular level close to the centre as shown in the
picture. Rotate the levelling screw 3 to shift the bubble to the centre of the circular level.

bubble bubble

1.4. Levelling the device with plate level

1.4.1. Loosen the horizontal motion clamp and rotate the instrument. Make the plate level parallel to the line
running through the centres of levelling screws 1 and 2. Rotate the screws to place the bubble in the centre of
the level vial.

1.4.2. Turn the device 90° (100 gon) around its vertical axis and use screw 3 to move the bubble to the centre.
1.4.3. Repeat the procedure several times to ensure that the bubble is correctly centered at all points.

gl
7/

3
2. Centering the device with optical pendulum

Press and hold SFT for 2 seconds to switch on the laser plumb. Loose the adjusting screws and move the device.
Coincide the laser plumb with the desired point.

3. Final levelling of the device
Repeat step 1.4 to ensure that the bubble is located in the centre of the bubble level. Tighten the adjusting
screw.

Switch on the device

Press button O to switch on the device. The display shows that vertical angle should be set to zero. Press and
hold d) button to switch off the device.

Install/charge the Li-ion battery
Charge/replace the battery if the battery level is low.

Battery level

m Battery level 90-100%
Battery level 50-90%

(i
dj Battery level 10-50%
i

Battery level 0-10%. Charge/replace the battery.
sl
> # Measurements are impossible. Power will be cut off in 1 minute

I

Power supply

The device is charged by two ways:

1) Rechargeable battery 6V 1300mAh Ni-MH (included in the delivery package);
2) Alkaline batteries 5*1,5V AA LR6 (not included in the delivery package).

Install/charge the Ni-MH battery

Use the charger included in the delivery package to charge the battery.

Press the release button to remove the battery compartment. Connect the charger to the battery
compartment through the charging port on the inside of the battery compartment. The power indicator will be
red while charging. Full battery charging time takes 1 hour. The indicator turns green when the battery is fully
charged. Disconnect the charger. Install the battery compartment back in the device until it clicks.

iTeo2 iTeo5 iTeol0 X K
n h ! 1;5 0 ! charged or there is no opportunity to charge the battery.
engt - mm Remove the cover from the adapter. Insert the 1.5V AA LR6 alkaline batteries observing the correct polarity.
Objec.tllve éperture 45 mm Install the cover back until it clicks. Install the adapter in the battery compartment.
Magnification 30X Alkaline batteries must be of the same brand with the same charge level.
Image Erect
Telescope Field of view 1°30' Angle measurement
Resolving power 2.5" 1. Horizontal angle right HAR and vertical angle
Minimum focus 1.3m - -
Stadia ratio 100 Operation Display
Stadia constant 0 Collimate target A.
Electroni | Minimum reading 1"/5" /10"
ectronic angle
measurement Accuracy 2" | 5" | 10 07-06-18 10: 12
Circle diameter 71 mm o) i ”
; Display yes Press button OSET twice. Horizontal angle of VA 90° 00" 00
Backlight - target Ais 0°00°00” o ’ ”
Reticle plate yes HA 0 00 00
EDM interface no i
Data export -
Data export interface yes
Electronic incline sensor Vertical angle compensation
Tilt angle Tilt compensation range +3'
compensation Mini p " e ‘1”
inimum reading .
Magnification 3X 07-06-18 10: 12
Optical pendulum Field of view 5° ° ! 1
P P Focusing range 0.5 mM—oo Collimate target B. Horizontal and vertical angle VA 90 00 00
- — measurements are shown on the display.
s Plate level 30”/2mm HA R 00 10/ 00 "
Level sensibility " "
Circular level 8'/2mm
Battery type 6V 1300mAh Ni-MH rechargeable
Power supply battery

Collimating E 3

- Point the telescope towards the light. Turn the diopter ring and adjust =
the diopter so that the cross-hair is clearly observed.

- Observe the target with sighting collimator.

- Focus the telescope on the target with the focusing knob.

Note :

If parallax occurs between the cross-hair and target when viewing
vertically or horizontally while looking into the telescope, then focusing
is carried out incorrectly. or diopter adjustment is poor. Eliminate the
parallax by careful focusing and diopter adjustment.
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2. Alternative. Horizontal angle right HAR and horizontal angle left HAL'

Operation Display

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA R 359° 49’ 59"

Collimate the target A.

07-06-18 10: 12
VA 90° 00" 00"
r 0° 10" o1”

Press button [R/L]. The device switches from
HAL mode to HAR mode.

Make measurements in HA, mode.

Press button [L/R] to switch between HAR/ HAL modes.

3. Setting a horizontal angle

Operation Display

07-06-18 10: 12
VA 90° 00" 00"
HA r 30° 00" 00"

Turn the horizontal tangent screw to set the
required horizontal angle.

07-06-18 10: 12
VA 90° 00" 00"
HA r 30° 00" 00"

Press [HOLD] 2 times. The horizontal angle
is set.

Collimate the target.

07-06-18  10: 12
90° 00" 00"
R 30° 00" 00"

Press [HOLD] again to stop holding the
horizontal angle. VA
Horizontal angle indication is not flashing

4. Repetition of the angle measurement

Operation Display

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA  30° 00" 00"

1. Press [SFT] and then press [HOLD] to enter
repetition angle measurement mode.

2. Collimate the target A.

07-06-18

3. Press [OSET] to make the horizontal angle of N 0 T2

A 0°00'00". IHA . Oo 00 1 00 "

i

10:12

4. Collimate the target B

07-06-18  10: 12

5. Press [HOLD], the angle measurement is N'O T2

shown on the display. HA : 450 00/ 08 "

6. Recollimate the target A using the horizontal
tangent screw and motion clamp.

07-06-18
N-0 T2

. 0° 00’ 00"

|11}

10:12

7. Press [OSET] and make A horizontal angle
measurement 0°00’00”. HA

07-06-18  10: 12
N-2 Tl
45° 00" 07"

8. Recollimate the target B using the horizontal
tangent screw and motion clamp.

HA ¢

07-06-18  10: 12
N-1 T2
R 45° 00" 06"

9. Press [HOLD], the average angle
measurement is shown on the display.

10. Repeat steps 2-9 to measure the desired
number of repetitions.

- The maximum number of angle measurements is 9. If more measurements are taken, the display will show
anerror.

- In the repetition measurement mode, the measurement error is 230”. If the display shows a measurement
error, start from step 2.

- Press [SFT] to exit the mode.

5. Measuring a percent of grade (slope measurement)

Operation Display

07-06-18  10: 12
Pre_ss [V%], the display of vertical angle VA -3108 %
switches to percent grade. HA - 300 00/ 00 "

07-06-18  10: 12
Press [V%], the display turns back to angle VA 91 ° 46’ 50”
measurement mode. HA R 30° 00/ 00 "
L[]

Press [V%)] each time to switch the display mode. When measured grade exceeds £100%, “EEEEE.EEE” is
displayed.




Recording and outputting data
Up to 500 groups of angle measurements can be stored in the device memory or output through communication
interface. The data includes time information that must be set before recording (see “YctaHoBKa ¢pyHKUMIA”)

1. RS-232 interface
Digital theodolite has the RS-232 interface. The device can be connected to a computer with a cable. Date can be
transferred either from or to the computer.

2. Recording measurement data
Press [SFT], then press [V%] to transfer data to the computer. Alternatively, the measurements can be stored in
the memory, when method of recording data is selected.

Mode Output (record)

Ange mode VA, HAR or HAL (vertical angle, horizontal angle).

Distance mode VA, HAR, SD ( vertical angle, horizontal angle, slope distance).

Memory

Operation Display

07-06-18  10: 12

Press and hold [V%], then press (l) 2 times N 3
to enter the memory mode. The data will be
displayed in the first line.

Press [REC], the second line will start flashing. 07-06-18 10: 12
The instrument output the data to the N 3
interfaceMHCTPYMEHT BbIBOAMT AaHHbIE B
nntepdeiic. The line will stop flashing when
finished.

07-06-18  10: 12
91° 46" 50"
30° 00" 00"

Press [HOLD], the first line will start flashing.
Press [HOLD] in 5 seconds to clear the memory. VA
Exit the memory mode. HA

R

Press [SFT] to exit the memory mode and enter the angle measurement mode.

FUNCTIONS

The device has many functions. Select the necessary function and set the mode.
Tilt angle compensation: ON, *OFF

Vertical angle level 0: ¥*90° (OFF), 0° (ON)

Automatic switch off: ON, OFF (if no operation made in 20 minutes).
Minimum angle display: *1”,5”,10”

Setting communication baud rate: 1200, 2400, 4800, *9600

Selecting data recording method: *interface (OFF), memory (ON)

Collimation accuracy correction: (ON), *(OFF)

Selecting angle unit: 00°00’00” *(360), gon (400 gon)
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Function setting mode

Buttons for function setting:

[OSET] - select function

[HOLD] - set time (month, day, year, hour, minute)

[L/R] - select the upper item or increase the value by 1

[V%] — select the lower item or decrease the value by 1

[SFT] - confirm the setting, exit the mode, return to the angle mode

Operation Display

07-06-18  10: 12

Press [SFT], then press [L/R] to enter function
setting mode.

1. OFF

2. Time setting

Operation Display
07-06-18  10: 12
Press [SFT], then press [L/R] to enter function
setting mode. 1. OFF
07-06-18  10: 12
Press [HOLD], set time (month, day, year, hour,
minute, second). . L3 . . .
07-06-18  10: 12
Press [L/R] or [V%], increase or decrease the
value. . e U S .
07-06-18  10: 12
Set the current time. . . . . .
Press [SFT] to save data and return to angle
measurement mode.

Vertical angle error
Set the error at the right and left position of the circle. Use this error when setting the telescope axis. You can set
the error in the right position of the circle and avoid further measurement error.

Operation Display

07-06-18  10: 12
Press [R/L], then press (I) 2 times. “SETUP” SET Fl

and “SET 0” are shown on the display. Rotate
the telescope. “SET F1” is shown in the first line. ° , ”
The line is flashing. HA R 0° 00" 08

07-06-18  10: 12

Level the instrument and make the plate at left.

Collimate the target at infinitude. Press [OSET], SET F2

“SET F2” is shown in the first line . The line is o ! "

flashing. HA R 0° 00" 08
07-06-18  10: 12

Make the plate at right. Collimate the same SET F2

target. Press [OSET], the first line is flashing.

“SET”” is shown in the first line. HA 0° 00" 08"

Press [OSET], the device sets a new vertical
angle error. Return to angle measurement
mode.

07-06-18  10: 12

Press 0 [OSET], select 1-7

2. OFF

07-06-18  10: 12

Press [L/R] or [V%], change the selected
parameter.

Set the desired parameter

07-06-18  10: 12
91° 46’ 50"
30° 00 00"

Press [SFT], save the setting and return to angle VA
measurement mode. HA
R

If you want to exit at any time, press [SFT].

The theodolite does not have telescope axis error and the compensator 0 error.

- Check the device after setting. Collimate the same target with the plate at left and at right. The vertical
angle summation should be 360°+”20”. If EO3 is shown in the display, repeat the setting or follow the steps
“Collimation of the instrument”.

Other functions stadia hairs i

1. Measuring distance z

Set the device at the desired \ _ /”i I
point. By viewing through E 1
the telescope, determine N

the distance from the centre -
of the device to the levelling

pole:itis the length between

upper and under stadia hairs

which multiplied by.

/
m

i

a——L =100 X [
a. Fix the levelling pole at the desired point.
b. Level the device. By viewing through the telescope, measure the length between stadia hairs on the levelling
pole.
c. Distance from the device laser plumb centre to the levelling pole is calculated by the formula:
L=100 * | (I - length of levelling pole section).

2. Tilt correction function

The digital theodolite is equipped with vertical axis incline compensator. It can compensate the incline angle
automatically. When the incline sensor is switched on, the device can detect the vertical axis incline angle.
When the incline angle is over the compensation range, “TILT” is shown on the display. You can level the device
manually.

Note: Vertical axis is inclined in “X”
- The angle display is unstable when instrument is on an ™

unstable surface or when it is windy. Turn off the auto tilt
compensation.

- Refer to “Setup” before switching on/off the auto tilt
compensation function.

Vertical axis

3. Backlight

The theodolite has an LCD and reticle backlight. Press
and hold FUNC for more than 2 seconds to switch on/off
the backlight. If you do not operate the instrument for 20
minutes, the instrument is switched off automatically.

Check and adjustment
a. Adjust the eyepiece of the telescope properly before any checking operation which involves sighting through
the telescope.

b. Carry out the adjustment in the order listed, as the adjustments depend on one another.

c. Finish adjustments by tightening the adjustment screws securely. (Note: do not tighten the screws more than
necessary.)

d. The adjustment screws must be tightened sufficiently.

e. Always repeat checking operations after adjustments are made in order to verify results.

Check and adjust the plate level

Check:

a. Place the plate level parallel to the levelling screws (A and B). Use these
screws to place the bubble in the centre of the plate level vial.

b. Rotate the device by 180° around the vertical axis and check the bubble
position. If the bubble has been displaced, then make the adjustment.

Adjustment:

a. Correct the remaining 1/2 amount of the bubble displacement with the
levelling screws.

b. Correct the adjustment with the help of A and B levelling screws.

c. Rotate the device by 180° around the vertical axis and check the bubble
position. If the bubble is displaced, make the adjustment one more time.

levelling screw

Adjustment screws

bubble

1. Check and adjust the circular level

Check: level the instrument carefully with the plate level. If the bubble level is centered properly, further
adjustment is not required.

Adjustment: shift the bubble level to the centre by adjusting three capstan adjustment screws on the bottom
surface of the circular level with the adjusting pin (included in the delivery package).

Check and adjust vertical cross-hair

Adjustment is required if the vertical cross-hair is not in a
plane perpendicular to the horizontal axis of the telescope.
Check:

a. Set the instrument on a tripod and level it.

b. Aim the cross-hair on a well-defined point A on the wall at
a distance of at least 50 meters.

c. Rotate the telescope and check if the point moves along </
the length of the vertical cross hair.

d. If the point moves continuously on the vertical hair (see (1) (2)
pic.1), the vertical cross-hair lies in a plane perpendicular to
the horizontal axis (adjustment is not required).

e. If the point moves with a deviation from the vertical hair
(see fig.2), then adjustment is required.

reticle retaining screws

Adjustment:

a. Unscrew the cross-hair adjustment section cover. There

will be four eyepiece section attachment screws.

b. Loosen all four attachment screws slightly with the

accessory screw-driver. Aim vertical cross-hair at the A target

and tighten the attachment screws.

c. Check the vertical cross-hair and repeat the adjustment if

necessary. .
eyepiece

2. Collimation of the device

Collimation is required to make the sight line of the telescope

perpendicular to the horizontal axis if the device.

Check:

a. Set the device, to enable aiming at 50 m distance in 2

opposite directions (Pic.3).

b. Aim at point A.

c. Loosen the vertical tangent screw and rotate it by 180°

around the horizontal axis.

d. Aim at target B at equal distance as point A.

e. Loosen the horizontal motion clamp and tangent screw

and revolve the instrument 180°. Fix a sight on point A again

and tighten the motion clamp and screw.

f. If point B and C do not coincide, adjust in the following

order.

reticle adjustment screw (3)

Adjustment:

a. Unscrew the cross-hair adjustment section cover.

b. Find point D at a point between points B and C. It should be equal to 1/4 the distance between points B and C
(distance is measured from point C).

c. Aim the cross-hair at point D by revolving the left and right capstan adjustment screws. If point B and C
coincide, further adjustment is not required. Repeat the adjustment if necessary.

‘ A B g ’

/_\ 50m C

50m B

Check and adjust optical pendulum

Adjustment is required to make the line of sight of telescope
optical pendulum coincide with the vertical axis.

Check

Coincide the centre point of the optical pendulum with b
point. Rotate the device by 180° around the vertical axis and
check the centre mark. If the point is properly centered in the
center mark, adjustment is not required. Otherwise, carry
out the adjustment.

Adjustment:

a. Unscrew the adjustment section cover of the optical
plummet telescope eyepiece, by revolving it in the counter
clock-wise direction and take it off. This will expose four
capstan adjustment screws which should be adjusted with

adjustment optical
screw pendulum

the accessory adjusting pin to shift the center mark to the
point. However, correct only 1/2 of the displacement in this
manner.

b. Use the leveling screws and coincide the point and center
mark.

i o . . Instrument
c. Rotate the instrument by 180° around the vertical axis and

base
check the center mark. If it is coincided to the point, then
further adjustment is not required. Otherwise, repeat the
adjustment.
Tribrach groove
Detach and attach the device by loosening or tightening the
locking lever.
Detachmeqt: . o locking
a. Turn locking lever 180°in counter clock-wise direction. lever

Lift the instrument up with one hand carrying handle and
another hand holding the tribrach.

Adjustment:

a. Match the instrument base with the correct groove before
putting the instrument on the board. Tighten the locking
lever.

MESSAGE CODES

EO1 Vertical angle 0 position is out of range or set with incorrect procedure.

E02 Tilt angle compensator 0 position is out of range or set with incorrect procedure.

EO3 During measuring of the collimation error, the measured value measured is out of range.

EO04 Errorin internal memory system.

EOS Carry out the adjustment in a service centre.

EO6 Error in angle measuring system.

EO7 The collimation level or the telescope revolves too fast (over 4 r/s).

Error detected in angle measuring system. The instrument should be re-powered to distiguish this
error.

EO8

UTILIZATION
Expired tools, accessories and package should be passed for waste recycle. Please send the product to the
following address for proper recycle:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben

Germany s

Do not throw the product in municipal waste!
According to European directive 2002/96/EC expired measuring tools and their components must be collected
separately and submitted to environmentally friendly recycle of wastes.

WARRANTY

All CONDTROL GmbH products go through post-production control and are governed by the following warranty
terms. The buyer’s right to claim about defects and general provisions of the current legislation do not expire.
1) CONDTROL GmbH agrees to eliminate all defects in the product, discovered while warranty period, that
represent the defect in material or workmanship in full volume and at its own expense.

2) The warranty period is 24 months and starts from the date of purchase by the end customer (see the original
supporting document).

3) The warranty doesn’t cover defects resulting from wear and tear or improper use, malfunction of the product
caused by failure to observe the instructions of this user manual, untimely maintenance and service and
insufficient care, the use of non-original accessories and spare parts. Modifications in design of the product
relieve the seller from responsibility for warranty works. The warranty does not cover cosmetic damage, that
doesn’t hinder normal operation of the product.

4) CONDTROL GmbH reserves the right to decide on replacement or repair of the instrument.

5) Other claims not mentioned above, are not covered by the warranty.

6) After holding warranty works by CONDTROL GmbH warranty period is not renewed or extended.

7) CONDTROL GmbH is not liable for loss of profit or inconvenience associated with a defect of the instrument,
rental cost of alternative equipment for the period of repair.

This warranty applies to German law except provision of the United Nations Convention on contracts for the
international sale of goods (CISG).

In warranty case please return the product to retail seller or send it with description of defect to the following
address:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany




THEODOLITE ELECTRONIQUE

lTeo 2/ 5/ 10 CONDTROL

Mode d emploi

Merci d’avoir acheté le théodolite électronique CONDTROL iTeo 2/5/10.

Attention : Une utilisation incorrecte de I'appareil réduit sa précision, raccourcit sa durée de vie et affecte
méme le déroulement des mesures. Pour une utilisation optimale de I'appareil, veuillez lire attentivement ce
mode d’emploi et le conserver pour référence future.

CONSIGNES DE SECURITE

Protégez I'appareil des chocs. Faites attention a I'emballage de I'appareil pour un transport a long terme.
Installation et déplacement. Lors de I'installation de I'appareil sur un trépied, tournez la vis de fixation jusqu’a ce
que I'appareil soit complétement fixé sur le trépied. Les mémes étapes doivent étre suivies pour retirer I'appareil
du trépied. Lorsque vous transportez I'appareil sur un trépied, ne le portez jamais en position horizontale,
UNIQUEMENT en position verticale. Pour un transport de longue durée, I'appareil doit étre dans un étui.
Stockage. Essuyez la poussiere de la surface de I'appareil avec un chiffon en coton ou une petite brosse. Séchez
I"appareil apres utilisation sous la pluie. Assurez-vous qu’il n’y a pas de produits chimiques lors du nettoyage des
piles ou d’autres pieces en plastique. Utilisez du coton trés absorbant ou du papier pour lentilles pour nettoyer
les optiques.

Evitez I'exposition prolongée aux radiations. Ne laissez jamais I'appareil plus longtemps que nécessaire a des
températures ambiantes élevées. Cela pourrait nuire au fonctionnement de I'appareil a I'avenir.

Vérification de la batterie. Assurez-vous de vérifier le niveau de la batterie avant utilisation.

Note
Lors du stockage de I'appareil, une ventilation et une faible humidité doivent étre assurées. Température jusqu’a
+45°C. Changez fréquemment le déshydratant (poudre) dans I’étui.

BUT ET CAPACITES DE L’APPAREIL

CONDTROL iTeo est un systéme numérique de mesure d’angle. Précision de la mesure d’angle (RMS de mesure
d’angle en une seule étape) : 2”’/5”/10” respectivement pour les modéles iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10. Un micro-
ordinateur intégré a I'appareil effectue le calcul, le stockage et I’affichage des données. L'écran de I'appareil
affiche simultanément la valeur des angles horizontal et vertical.

iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10 vous permet d’effectuer des levés de théodolite, le développement de mines, la pose de
voies ferrées, etc.

CARACTERISTIQUES DE CONCEPTION DE L'APPAREIL

1- Poignée

2 - Vis de poignée

3 - Viseur optique

4 - Plomb optique

5 - Boutons de commande
6 - Interface de données

10 - Compartiment a piles

11 - Oculaire

12 - Vis de déplacement vertical
13 - Levier de verrouillage

14 - Tribraque

15 - Vis de levage

7 - Objectif 16 - Vis de mise au point
8 - Verrouillage de course horizontal 17 - Niveau cylindrique
9- Ecran 18 - Niveau rond

Ecran et indications d’écran

1 - Distance de pente 12 3 15 16 17
| | | | | |
2
3

- Distance horizontale T I
1012 ()

- Distance verticale
- Angle vertical
- Coin horizontal gauche %

- Coin horizontal droit a—VA 90° 00: 00 "

5
6
7 -Deuxiéme fonction m
8 - Répéter la mesure 5 T . L o 7 .
de I’angle horizontal HA 0” 00" 00
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2 Maintenir la valeur de Répéter la mesure de I'angle
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CARACTERISTIQUES

Installation/r des piles

Un compartiment a piles vide est inclus avec le dispositif. Il peut étre utilisé lorsque la batterie est en charge

Batterie rechargeable
6V 1300mAh Ni-MH

Jusqu'a 20 heures

. . Caractéristique de la batterie
Alimentation

Vie de la batterie

L Hauteur 179.5mm
gﬁ;if;ﬁ’e':"q”es Dimensions 144x175x324 mm
Poids (avec piles) 4.8 kg

KIT DE LIVRAISON
Théodolite, goupille de réglage, flanelle d’essuyage, brosse, tournevis, compartiment de batterie pour piles
alcalines, chargeur, étui de transport, mode d’emploi.

TRAVAILLER AVEC L'APPAREIL

1. Amener 'appareil a I’horizon

1.1. Alignez et centrez le dispositif.

1.2. Montage de I'appareil sur un trépied.

Installez le trépied de maniére a ce que ses pieds soient a égale distance de lui. Serrez les vis de serrage sur le
trépied.

1.3. Nivellement de I'outil avec un niveau rond.

En tournant les vis 1 et 2 comme indiqué sur la figure, rapprochez la bulle le plus possible du centre du niveau
puis tournez la vis 3 jusqu’a ce que la bulle soit exactement au centre du niveau.

bulle bulle

1.4. Nivelez I’appareil avec un niveau cylindrique

1.4.1. Desserrez la vis de déplacement horizontal et tournez I'outil. Assurez-vous que le niveau cylindrique est
paralléle a la ligne reliant les centres des vis du pied 1, 2. Tournez ces vis jusqu’a ce que la bulle soit au centre
de I'ampoule.

1.4.2. Faites ensuite pivoter I'appareil de 90° (100 gon) autour de I’axe vertical et tournez la troisieme vis jusqu’a
ce que la bulle de niveau soit exactement au centre de I'ampoule.

1.4.3. Répétez la procédure décrite plusieurs fois afin que le déplacement de la bulle ne dépasse pas une division
de I'ampoule quel que soit I’angle de rotation de I'appareil.

2. Alignement de I’appareil avec plomb laser

Allumez le plomb laser en appuyant sur le bouton SFT et en le maintenant enfoncé pendant 2 secondes. Déplacez
le dispositif en desserrant les vis du trépied. Alignez la pointe du plomb laser avec le point souhaité sur le terrain
(objet).

3. Alignement final de I’appareil
Répétez la procédure (1.4) et assurez-vous que la bulle est au centre du niveau a bulle. Serrez la vis de réglage.

Allumer I'appareil

Appuyez sur le bouton pour allumer I'appareil. U'écran s’allumera. La valeur de I’angle vertical sur I’écran
doit étre 0. Pour éteindre I'appareil, maintenez enfoncé le bouton d’alimentation (l) pendant plus de 2
secondes.

Changez les piles si le niveau de batterie est faible.

Pour préparer le dispositif aux mesures d’angle, déplacez la longue-vue de haut en bas jusqu’a ce qu’elle dépasse
la marque 0.

Niveau de batterie
Niveau de batterie 90-100%

Niveau de batterie 50-90%
Niveau de batterie 10-50%

Niveau de batterie 0-10%. Les piles doivent étre rechargées/remplacées

Les mesures ne sont pas possibles. L'alimentation sera coupée dans 1 minute

Alimentation des instruments

L'appareil est alimenté de 2 maniéres :

1) Batterie rechargeable Ni-MH 6 V 1 300 mAh (incluse) ;
2) 5 piles alcalines AA LR6 de 1,5V (non incluses).

Installation/chargement de la batterie

Utilisez le chargeur fourni pour charger la batterie.

Appuyez sur le loquet et retirez le compartiment de batterie. Connectez le chargeur au compartiment de
batterie via le connecteur situé a I'intérieur du compartiment de batterie. Pendant le chargement, 'indicateur
du chargeur deviendra rouge. Le chargement complet de la batterie prend environ 1 heure. Lorsque le voyant du
chargeur devient vert — la batterie est chargée, vous pouvez éteindre le chargeur.

Réinsérez le compartiment de batterie dans I'appareil jusqu’a ce qu’il s’enclenche.

iTeo2 iTeo5 iTeol0 . . . . o
L 155 ou lorsqu’il n’est pas possible de la charger. Retirez le couvercle du compartiment de batterie vide. Installez-y
ongueur — mm des piles alcalines 1,5 V AA LR6 en respectant la polarité. Réinstallez le couvercle de la batterie jusqu’a ce qu’il
Ouverture de I'objectif 45 mm s’enclenche. Installez le compartiment de batterie dans I'appareil. Les piles alcalines doivent étre de la méme
Grossissement 30X marque, avec le méme niveau de charge.
Image directe
Longue-vue Champ de vision angulaire de la longue-vue 1°30" Mesures d’angles
Résolution 2.5" 1. Mesure de I’angle horizontal droit (HAR) et de I’angle vertical
Distance de vue la plus proche 1.3m - ~
Coefficient télémétrique 100 Action Ecran
Constante du télémétre 0 Visez la premiére cible
Discrétion du comptage des mesures angulaires 1"/5" /10"
Mesure d’angle Erreur quadratique moyenne admissible des " "
électronique angles de mesure, pas plus de : 2 5 10 07-06-18 10: 12
Diamétre du cercle 71 mm o i "
Rétroccl Ecran oui Appuyez deux fois sur le bouton OSET. L'angle VA 90" 00" 00
étroéclairage " " N horizontal de la cible A devient 0°00°00” o i ”
Grille de fils oui HA R 0° 00" 00
. |Interface EDM non
Transfert de données T " . "
Interface d'exportation de données oui
. Inclinomeétre électronique Compensation d'angle vertical
nggen;atlon Plage de compensation d'inclinaison +3'
inclinaison
Discrétion du comptage des mesures angulaires 1" 07-06-18 10: 12
Grossissement 3X
. o o ’ ”
Plomb optique Angle de Vlfe - 5 Visez la cible B. Les valeurs d’angle horizontal et VA 90° 00" 00
Plage de mise au point 0.5m—ce vertical sont affichées. HA 00 10, 00 ”
I . Niveau cylindrique 30"/2mm R
Sensibilité du niveau —
Niveau rond 8'/2mm

Ciblage 5

- tournez la longue-vue vers la lumiere. Ajustez la netteté pour que le =
réticule soit clairement visible.

- Visez la cible a I'aide du viseur. Regardez dans le viseur a une certaine A (}
distance. no

- focaliser la longue-vue sur la cible avec la vis de focalisation (voir fig.). R B
Important:

S’il y a une différence entre la netteté du réticule et celle de la cible, le
réglage n’est pas correct. Essayez d’améliorer vos parameétres.

B
- == :' ‘
N\

2. Alternative. Angle horizontal droit HAR et angle horizontal gauche HAL'

Action Ecran

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA  359° 49’ 59"

Visez la cible A

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
0° 10" 01"

Appuyez sur le bouton [R/L]. Le dispositif VA
passera du mode HAL au mode HAR
HA

Mesurez en mode HAL

En appuyant sur le bouton [L/R], vous changez les modes HAR/ HAL

3. Réglage de I’angle horizontal

Action Ecran
07-06-18 10: 12
o ! "
Réglez I'angle souhaité a I'aide de la vis a course VA 90 00 00
horizontale

HA r 30° 00" 00"

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
30° 00" 00"

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA R 30° 00" 00"

Appuyez 2 fois sur le bouton [HOLD]. Langle VA
horizontal est réglé

Viser la cible

Appuyez a nouveau sur le bouton [HOLD].

4. Répétez la mesure de I'angle

Action Ecran

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA  30° 00" 00"

1. Appuyez sur [SFT] puis appuyez sur [HOLD] -
le mode de répétition de mesure sera activé

2.Visez lacible A

07-06-18
N-0 T2

i 0° 00’ 00"

i

10:12

3. Appuyez sur [OSET], I’angle horizontal de la
cible A devient 0°00'00"” IHA

4. Visez la deuxiéme cible B

07-06-18  10: 12

5. Appuyez sur [HOLD], I’écran affichera la N'O T2

mesure de I'angle HA : 450 00/ 08 "

6. Visez |la premiére cible A, fixez les vis

07-06-18
N-0 T2

. 0° 00’ 00"

|11}

10:12

7. Appuyez sur [OSET] et mesurez 'angle
horizontal de la premiére cible 0°00’00” HA

07-06-18  10: 12
N-2 Tl
45° 00" 07"

8. Visez la premiére cible B, fixez les vis

HA ¢

07-06-18  10: 12
N-1 T2
R 45° 00" 06"

9. Appuyez sur [HOLD], I’écran affichera la
valeur moyenne

10. Répétez les étapes 2 3 9 et vous obtiendrez
les mesures requises

- Un maximum de 9 mesures sont autorisées en mode de mesure répétée. Si plus de mesures sont prises,
I’écran affichera une erreur.

-Enmode de mesure répétée, I’erreur de mesure est 230”. Sil’écran affiche une erreur de mesure, commencez
a partir de I’étape 2.

- Appuyez sur [SFT] pour quitter le mode de mesure répétée.

5. Mesure de pourcentage (mesure d’inclinaison)

Action Ecran

07-06-18  10: 12

‘/ 0

Appuyez sur [V%], I'affichage de I'angle vertical A -3.108 %
assera en pourcentage

. P & HA 30° 00" 00"

07-06-18  10: 12

o ! n
Appuyez sur [V%], le pourcentage passera a VA 91 46 50
I'affichage de la mesure d’angle
8 8 HA 30° 00" 00”

(LI

Chaque pression sur [V%] change le mode d’affichage de la mesure d’angle. Si la valeur est de 100 %,
I’écran affichera « EEEE.EEE ».




Données de sortie et transmission série

Vous pouvez stocker les valeurs de mesure d’angle en mémoire (500 emplacements) ou transmettre des
données via COM. Les données incluront le temps que vous devez définir avant d’enregistrer ou de transmettre
des données (voir la section « Paramétrage des fonctions »)

1. Interface RS-232

Le théodolite électronique possede une interface RS-232. L'appareil peut étre connecté a un ordinateur via un
cable. Les données peuvent étre transférées depuis/vers un ordinateur.

2. Enregistrement des données

Appuyez sur le bouton [SFT], puis sur [V%] pour transférer les données de I'appareil vers I'ordinateur. Ou vous
pouvez écrire des données dans la mémoire de I'appareil (sélectionnez le type de mémoire).

Mode Données de sortie (enregistrement)

Mode de mesure d'angle VA HAR ou HAL (angle vertical, angle horizontal)

Mode de mesure de distance

VA' HAR' SD (angle vertical, angle horizontal, distance de pente)

Mémoire

Action Ecran

07-06-18  10: 12

Appuyez et maintenez [V%], puis appuye sur

le bouton ( ) 2 fois, I'appareil s’allumera et
vous entrerez dans le mode « Mémoire ». La
premiére ligne affichera les données

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [REC], la deuxiéme ligne clignotera, N 3
I"'appareil envoie des données vers l'interface. A
la fin de la sortie, la ligne cesse de clignoter.

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [HOLD], la premiére ligne

clignotera. Apres 5 secondes, appuyez sur VA 91 ° 46 / 50 "
[HOLD] - vous supprimerez toutes les données.
L'appareil quittera le mode « Mémoire ». HA R 30 ° 00 ! 00 1

En mode « Mémoire », appuyez sur [SFT] pour quitter ce mode et revenir au mode de mesure d’angle.

FONCTIONS

L'appareil a de nombreuses fonctions. Vous pouvez sélectionner la fonction dont vous avez besoin, choisir et
définir le mode.

. Compensateur d’angle vertical : ON, *OFF

Elévation verticale 0 : *90° (OFF), 0° (ON)

Mise hors tension automatique : ON, OFF (aprés 20 minutes de non-utilisation de I'appareil).
Résolutions des valeurs : *1»,5»,10»

Réglage du débit en bauds : 1200, 2400, 4800, *9600

Sélection d’enregistrement des données : *interface (OFF), mémoire d’appareil (ON)
Correction de niveau : (ON), *(OFF)

. Sélection de I'unité d’angle : 00°00°00” *(360), gon (400 gon)

PONOU AWM

[

Fagons de définir les fonctions

Boutons de réglage des fonctions :

[OSET] - sélection de fonction

[HOLD] - sélection de la date (mois, jour, année, heure, min)

[L/R] - sélection de I'indicateur supérieur ou augmentation par unité

[V%] — sélection de la valeur inférieure ou diminution par unité

[SFT] - confirme le réglage, quitte le mode de réglage, revient au mode de mesure d’angle

Action Ecran

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [SFT] puis sur [L/R] pour accéder
au mode de réglage

1. OFF

07-06-18  10: 12

Appuyez sur 0 [OSET], sélectionnez parmi (1-7)

2. OFF

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [L/R] ou [V%], modifiez le
parametre requis

Définition du parameétre requis

07-06-18  10: 12
VA 91° 46’ 50"
HA 30° 00 00"

Appuyez sur [SFT], enregistrez le paramétre et
revenez au mode de mesure d’angle.

2. Réglage de I’heure

Action Ecran

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [SFT] puis sur [L/R] pour accéder
au mode de réglage 1.

OFF

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [HOLD], sélectionnez le réglage
de I’heure (mois, jour, année, heure, minute,
seconde)

07-06-18  10: 12

Appuyez sur [L/R] ou [V%], ajoutez ou diminuez
la valeur . e U S .

07-06-18  10: 12

Réglez I'heure actuelle . . . . .

Appuyez sur [SFT] pour enregistrer les valeurs
et revenir au mode de mesure d’angle

Comptabilisation de I’erreur d’angle vertical

Réglez I’erreur a la position droite et gauche du cercle. Utilisez cette erreur lors du réglage de I'axe de la
longue-vue. Vous pouvez définir I'erreur dans la bonne position du cercle et éviter d’autres erreurs de
mesure.

Important:

- En cas de vent ou de secousses, |'affichage de I'angle est
instable. Le compensateur doit étre éteint avant la mesure.

- Lire « Setup / Configuration » avant d’activer ou de
désactiver la fonction compensateur.

axe vertical dévié de «X»
b

verticale

3. Rétroéclairage

Le théodolite dispose d’un rétroéclairage de I’écran et d’une grille de
fils. En appuyant et en maintenant enfoncé le bouton FUNC pendant
plus de 2 secondes, le rétroéclairage s’allume/s’éteint. Si vous
n’utilisez pas I'appareil pendant 20 ou 30 minutes, I’alimentation est
coupée.

Vérification et réglage
a. Ajustez 'oculaire de la longue-vue avant d’effectuer des mesures qui impliquent de viser un objet a travers
I'oculaire.

b. N’oubliez pas (notez) les mesures, car les mesures ultérieures peuvent dépendre de celles en cours.

c. Terminez les réglages en serrant toutes les vis de fixation (attention : ne pas trop serrer les vis)

d. Les vis de réglage doivent étre suffisamment serrées, mais pas trop.

e. Apres avoir configuré I'appareil, vérifiez toujours la précision et I’exactitude des paramétres.

1. Réglage et vérification du niveau cylindrique

Vérification:

a. Placez le niveau cylindrique parallélement aux vis de réglage (par exemple
A, B). Utilisez ces deux vis pour centrer la bulle du niveau cylindrique.

b. Ensuite, faites pivoter I'appareil de 180° autour de I’axe vertical et vérifiez
I'emplacement de la bulle. Si la bulle s’est déplacée, ajustez I'appareil.

c. Réglages:

d. Ajustez seulement la moitié du décalage avec la vis de réglage.

e. Ajustez les parametres avec les vis de réglage A et B.

f. F. Ensuite, faites pivoter I'appareil de 180° autour de I’axe vertical et vérifiez
I'emplacement de la bulle. Si la bulle s’est déplacée, ajustez a nouveau.

(=3

Vis de réglage

vis de réglage

niveau a bulle

2. Vérification et réglage du niveau a bulle rond

Contréle : Nivelez soigneusement I’appareil avec un niveau cylindrique. Si cela place la bulle du niveau rond au
centre, aucun réglage supplémentaire n’est nécessaire, sinon effectuez le réglage.

Régl : Déplacez la bulle au centre du niveau a |'aide des 3 vis situées a l'arriere du niveau rond a I'aide de

Action Ecran

07-06-18  10: 12
SET Fl
) 0° 00’ 08"

Appuyez sur [R/L] et appuyez deux fois sur le
bouton d’alimentation. U'écran affichera

« SETUP » et « SET O ». Faites pivoter la longue-
vue. La premiere ligne affichera « SET F1 ». La HA
ligne clignotera.

07-06-18  10: 12
SET F2
0° 00" 08"

Alignez I'appareil et placez le cercle vers la
gauche. Visez la cible a I'infini. Appuyez sur
[OSET], la premiére ligne clignotera et affichera
«SETF2»

HA
LLLL}

07-06-18  10: 12
SET F2
R 0° 00" 08"

Réglez le cercle vers la droite. Visez la méme
cible. Appuyez sur [OSET], la premiére ligne
clignotera et « SET » sera affiché dessus. HA

Appuyez sur [OSET], I'appareil présentera
une nouvelle erreur d’angle vertical et vous
reviendrez au mode de mesure d’angle.

Si vous souhaitez quitter le mode, appuyez sur SFT.

- Le théodolite n’a pas pour fonction de régler I’erreur de la longue-vue et I’erreur du compensateur 0.

- Aprés réglage, I'appareil doit étre vérifié. Visez la méme cible avec la position droite et gauche du cercle, la
somme de I'angle vertical sera de 360°+»20». Les valeurs de I'angle vertical ne doivent pas différer de plus
de 20». Sil’écran affiche E03, répétez le réglage ou reportez-vous a « Collimation de I'appareil ».

Autres fonctions
1. Mesure des distances
Réglez I'appareil au point requis. En fils de télémetre

regardant a travers la longue-vue,
déterminez la distance entre le centre \

— - — '
de I'appareil et le rail : c’est la distance e 1
entre les fils de télémetre supérieur et <
inférieur, multipliée par 100. . 2 G l

fom et
/
st

b. Mettez I'appareil a niveau. En
regardant a travers la longue-vue,

mesurez la longueur entre les fils sur

le rail.

c. La distance entre le centre de la

fixation du niveau et le rail est calculée

par la formule :

L=100 * | (I est la longueur du segment sur le rail)

\
)
s

|
H

2. Fonction de correction

Le théodolite est équipé d’un compensateur de pente a axe vertical. L'appareil a pour fonction d’auto-niveler
I’angle d’inclinaison. Lorsque le capteur d’inclinaison est activé, I'appareil peut afficher I’angle d’inclinaison de
I’axe vertical. Vous pouvez aligner I'appareil manuellement. Lorsque I’angle de la pente est en dehors de la plage
d’auto-nivellement, I’écran affichera « TILT ». L'appareil doit étre mis a niveau.

I'outil fourni (voir fig.).

3. Vérification et réglage du réticule vertical.

Un réglage est nécessaire si le réticule n’est pas
perpendiculaire a I’axe horizontal de I'appareil.

Controle :

a. Montez I'appareil sur un trépied et alignez-le.

b. Dirigez le réticule vers la cible A, qui doit étre bien visible
et a 50 métres au moins.

c. Ensuite, faites pivoter la longue-vue et vérifiez si le point
se déplace le long de la ligne verticale au niveau du réticule. (1) )
d. Si le point se déplace parallélement (voir fig. (1)), alors la
verticale du réticule est perpendiculaire (aucun autre réglage
n’est nécessaire).

e. Si le point se déplace avec un écart par rapport a la ligne
verticale, un ajustement est alors nécessaire.

vis de fixation d’inclinaison

Réglages:

a.Dévissez le couvercle qui recouvre les vis de fixation du
réticule. Il y aura 4 vis en dessous.

b. Retirez toutes les vis. Alignez le réticule sur la cible A et
serrez les vis.

c. Vérifiez le réticule droit vertical et réajustez si nécessaire.
4. Collimation de I’appareil oculaire
La collimation de I’appareil est nécessaire pour que la
ligne de visée de la longue-vue soit perpendiculaire a I’axe
horizontal du dispositif.

Controle:

a. Installez I'appareil de maniére a pouvoir viser la cible a une
distance de 50 m dans 2 directions opposées (Fig. 3).

b. Viser la cible A

c. Desserrez le verrou vertical de la longue-vue et faites-la
pivoter de 180° autour de I’axe horizontal.

d. Visez la cible B, a la méme distance que la cible A.

e. Desserrez le verrou horizontal et faites pivoter 'alidade de
180°. Visez a nouveau la cible A et verrouillez la vis.

f. Desserrez le verrou vertical de la longue-vue et faites-la
pivoter de 180° autour de I’axe horizontal.

g. Si les objectifs B et C ne correspondent pas, procédez
comme suit :

vis de réglage (3)

Réglages

a. Ouvrez le couvercle de la section du réticule.

b. Calculez la cible D entre les cibles B et C, elle doit étre 1/4 de la distance entre les cibles B et C (distance
mesurée a partir de la cible C).

c. Dirigez le réticule vers la cible D. Fixez les vis. Vérifier.

Siles objectifs B et C correspondent, alors la configuration est terminée. Répétez le réglage si nécessaire.

B
50m C

Vérification et réglage du plomb optique
Le réglage du plomb optique consiste a aligner son axe avec
I’axe vertical de I'appareil.

Controle :

Alignez le centre du plomb optique avec le point requis b.
Faites pivoter I'appareil de 180° autour de I'axe vertical et
vérifiez le centre du plomb optique. Si le centre correspond,
aucun ajustement n’est requis. Sinon, faites des ajustements.

optical
pendulum

adjustment
Réglages : screw
a. Ouvrir le couvercle recouvrant le plomb optique
b. Ensuite, vous verrez quatre vis. Suivez les mémes étapes
que pour régler le niveau cylindrique.
Levier de saisie
Pour faciliter le retrait et l'installation de l'appareil sur
tribraque, utilisez le levier - verrouillage (voir fig.).
Retrait de I'appareil :
a.Tournez le levier de saisie de 180° dans le sens des aiguilles
d’une montre.
b. Soulevez I'appareil d’une main et tenez le levier de saisie
de l'autre.
Installation:
a. Assurez-vous que |'appareil s'insére dans la rainure avant
de le placer sur la base.
b. Fixez le levier de saisie.

de saisie

DESCRIPTION DES ERREURS

EO1 Le zéro de I'angle vertical est hors plage ou I'appareil n'est pas réglé correctement.

E02 La position zéro du compensateur est hors plage ou I'appareil n'est pas réglé correctement.

EO3 Erreur lors de la mesure, la valeur mesurée est hors plage.

EO04 Panne dans la mémoire interne du systéme.

EOS Effectuez les réglages au centre de service.

EO6 Erreur de mesure d'angle.

EO7 Le niveau de collimation ou la rotation du tube de la longue-vue est trop élevé (dans les 4 tr/min).

Erreurs du systéme de mesure détectées. L'appareil doit étre éteint et rallumé pour éliminer cette
erreur.

EO8

RECYCLAGE
Les outils, accessoires et emballages périmés doivent étre recyclés. Veuillez envoyer le produit a I'adresse
suivante pour un recyclage approprié:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany o =5

Ne jetez pas le produit dans les ordures ménageres!

Selon la directive européenne 2002/96/EC, les outils de mesure périmés et leurs composants doivent étre
collectés séparément et soumis a un recyclage écologique des déchets.

GARANTIE

Tous les appareils CONDTROL GmbH sont soumis a un contrdle post-production et sont régis par les conditions
de garantie suivantes. Le droit de réclamation de I'acheteur concernant les défauts et les dispositions générales
de la législation en vigueur n’expire pas.

1) CONDTROL GmbH s’engage a éliminer tous les défauts de I'appareil, découverts pendant la période de
garantie, qui représentent le défaut de matériel ou de fabrication en volume et a ses propres frais.

2) La période de garantie est de 24 mois et court a compter de la date d’achat par le client final (voir la piéce
justificative originale).

3) La garantie ne couvre pas les défauts résultant de I'usure ou d’une mauvaise utilisation, le dysfonctionnement
de I'appareil causé par le non-respect des instructions de ce manuel d’utilisation, une maintenance et un
entretien intempestifs et un entretien insuffisant, I'utilisation d’accessoires et piéces de rechange non
originaux. Les modifications de conception de I'appareil déchargent le vendeur de la responsabilité des travaux
sous garantie. La garantie ne couvre pas les dommages esthétiques qui n’entravent pas le fonctionnement
normal de I'appareil.

4) CONDTROL GmbH se réserve le droit de décider du remplacement ou de la réparation de I'appareil.

5) Les autres réclamations non mentionnées ci-dessus ne sont pas rnationale de marchandises (CVIM).

En cas de garantie, veuillez retourner I'appareil au revendeur ou I’envoyer avec la description du défaut a
I'adresse suivante :

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Germany



TEODOLITE ELETTRONICO

. lTeo 2/ 5/ 10 CONDTROL

Manuale de"'utente

Grazie per aver acquistato il teodolite elettronico CONDTROL iTeo 2/5/10.

Attenzione: 'uso improprio dell’apparecchio ne riduce la precisione, ne accorcia la durata e influisce anche
sull’andamento delle misurazioni. Per un migliore utilizzo dell’apparecchio, leggere attentamente questo
manuale e conservarlo per future consultazioni.

PRECAUZIONI PER IL FUNZIONAMENTO DELL’APPARECCHIO

Proteggere il dispositivo dagli urti. Prestare attenzione all'imballaggio del dispositivo per il trasporto a lungo
termine.

Installazione e movimento. Quando si installa I'apparecchio su un treppiede, ruotare la vite di fissaggio finché
I'apparecchio non & completamente fissato sul treppiede. Gli stessi passaggi dovranno essere seguiti per
rimuovere il dispositivo dal treppiede. Quando si trasporta I’apparecchio su un treppiede, non trasportarlo mai
in posizione orizzontale, SOLO in posizione verticale. Per il trasporto a lungo termine, il dispositivo deve essere
contenuto in una custodia.

Stoccaggio. Rimuovere la polvere dalla superficie dell’apparecchio con un panno di cotone o uno spazzolino.
Asciugare I'apparecchio dopo |'uso sotto la pioggia. Assicurarsi che non siano presenti prodotti chimici durante
la pulizia delle batterie o di altre parti in plastica. Per pulire I'ottica, utilizzare cotone altamente assorbente o
carta per lenti.

Evitare I'esposizione prolungata alle radiazioni. Non lasciare mai I’apparecchio piu a lungo del necessario a
temperature ambiente elevate. Cio potrebbe influire negativamente sul funzionamento del dispositivo in futuro.
Controllo della batteria. Assicurarsi di controllare il livello della batteria prima dell’uso.

Nota

Durante lo stoccaggio del dispositivo & necessario garantire ventilazione e bassa umidita. Temperatura fino a
+45°C. Sostituire frequentemente I’essiccante (polvere) nella custodia dell’apparecchio.

SCOPO E CAPACITA DEL DISPOSITIVO

CONDTROL iTeo & un sistema di misurazione angolare digitale. Precisione della misurazione dell’angolo (RMS
della misurazione dell’angolo in un unico passaggio): 2”/5”/10” rispettivamente per i modelli iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo
10. Il microcomputer integrato nel dispositivo esegue il calcolo, la memorizzazione e la visualizzazione dei dati. Il
display del dispositivo mostra contemporaneamente il valore degli angoli orizzontale e verticale.

iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10 consente di eseguire indagini di teodolite, sviluppo di miniere, posa di ferrovie, ecc.

CARATTERISTICHE PROGETTUALI DEL DISPOSITIVO

10 - Vano batteria

11-Oculare

12 - Vite di spostamento verticale
13 - Leva di bloccaggio

14 - Tribraco

15 - Viti di sollevamento

16 - Vite di messa a fuoco

17 - Livello cilindrico

18 - Livello rotondo

1 - Maniglia

2 - Vite della maniglia

3 - Mirino ottico

4 - Piombo ottico

5 - Pulsanti di controllo

6 - Interfaccia dati

7 - Lente dell’'obiettivo

8- Blocco corsa orizzontale
9 - Display

Display e indicazioni sul display

SPECIFICHE Installazione/sostituzione delle batterie alcaline
Teo2 Teos Teol0 Conlostrumento e incluso un vano batterie vuoto. Puo essere utilizzato quando la batteria & in carica oppure non
Lunah 155 & possibile caricarla. Rimuovere il coperchio dal vano batterie vuoto. Installare al suo interno batterie alcaline
ungnezza — mm AALR6da 1,5V, rispettando la polarita. Rimontare il coperchio della batteria finché non scatta. Installare il vano
Apertura dell'obiettivo 45 mm batterie nello strumento. Le batterie alcaline devono essere della stessa marca, con lo stesso livello di carica.
Aumento 30X
Immagine diretta Misurazioni dell’angolo
Cannocchiale Campo visivo angolare del cannocchiale 1°30" 1. Misurazione dell’angolo orizzontale destro (HAR) e dell’angolo verticale.
Risoluzione 2.5"
Distanza visiva pill ravvicinata 1.3m Azione Display
Coefficiente del telemetro 100 Mirare al primo bersaglio
Costante del telemetro 0
Discretezza di conteggio delle misure angolari 1"/5" /10"
Misurazione - - - 07-06-18 10. 12
elettronica Errore q_uadratlco_ medlc_) consentito nella o 5" 10
dell’angolo misurazione degli angoli, non superiore a: VA 90 o 00/ 00 "
Diametro del cerchio 71 mm Premere due volte il pulsante [OSET]. L'angolo
N p : °00'00""
Displa S| orizzontale del bersaglio A diventa 0°00’00 o / "
Retroilluminazione pay — — HA R 0 00 00
Netto dei fili NI
) . Interfaccia EDM NO
Trasferimento dati - - . 5
Interfaccia di esportazione dei dati Sl
: |
X Inclinometro elettronico Compensazuilne |de” angolo
Compensazione verticale 07-06-18 10: 12
dell'inclinazione Intervallo di compensazione dell'inclinazione +3' *
Discretezza di conteggio delle misure angolari 1" e ! 4
Aumento 3% Puntare al bersaglio B. Vengono visualizzati i VA 90 00 00
valori dell’angolo orizzontale e verticale.
Piombino ottico Angolo di visione 5° € HA R 0° 10 ! 00 "
Gamma di messa a fuoco 0.5 m—eo
Livello cilindrico 30"/2mm
Sensibilita del livello [— " /
Livello rotondo 8'/2mm
- . Batteria ricaricabile 6V
Alimentazione Caratteristica della batteria NiMH da 1300 mAh Puntare al bersaglio
Durata della batteria Fino a 20 ore -rivolgere il cannocchiale verso la luce. Regolare la nitidezza in modo che
Altezza 179.5 mm il mirino sia chiaramente visibile.
Caratteristiche Dimensioni 144x175x324 mm - Puntare al bersaglio utilizzando il mirino. Guardare nel mirino da una
fisiche - certa distanza
Peso (con batteria) 4.8 kg : . . . . .
- Mettere a fuoco il cannocchiale sul bersaglio con la vite di messa a
fuoco (vedere fig.).
ATTREZZATURA

Teodolite, perno di regolazione, flanella per pulire, pennello, cacciavite, vano batterie per batterie alcaline,
caricabatterie, custodia per il trasporto, manuale.

LAVORARE CON IL DISPOSITIVO

1. Portare lo strumento verso l'orizzonte

1.1. Allineare e centrare lo strumento.

1.2. Montaggio del dispositivo su un treppiede.

Posizionare il treppiede in modo che le gambe siano equidistanti da esso. Stringere le viti del morsetto sul
treppiede.

1.3. Livellare il dispositivo con un livello rotondo.

Agendo sulle viti 1 e 2 come mostrato in figura, portare la bolla il piti vicino possibile al centro del livello e
successivamente ruotare la vite 3 fino a portare la bolla esattamente al centro del livello.

bolla bolla

1.4. Livellare lo strumento con un livello cilindrico

1.4.1. Allentare la vite della corsa orizzontale e girare il dispositivo. Assicurarsi che il livello cilindrico sia parallelo
alla linea che collega i centri delle viti di sollevamento 1, 2. Ruotare queste viti finché la bolla non si trova al
centro della fiala.

1.4.2. Ruotare quindi lo strumento di 90° (100 gon) attorno all’asse verticale e ruotare la terza vite fino a portare
la bolla di livello esattamente al centro della fiala.

1.4.3. Ripetere pili volte la procedura descritta in modo che lo spostamento della bolla non superi una divisione
della fiala con qualsiasi angolo di rotazione dello strumento.

2. Alli del dispositivo con piombo laser
Accendere il piombo laser tenendo premuto il pulsante SFT per 2 secondi. Spostare lo strumento allentando le
viti sul treppiede. Allineare la punta del piombo laser con il punto desiderato sul terreno (oggetto).

3. Allineamento finale dello strumento
Ripetere la procedura (1.4) e assicurarsi che la bolla sia al centro del livello a bolla. Stringere la vite di fissaggio.

A i del dispositivo

1- Distanzain pendenza :}' 2| ? 1|5 1|6 117

2 - Distanza orizzontale T T T T T

3- Distanza verticale SDHDVD 07-06-18 10:12 (I)

4 - Angolo verticale

5- Angolo orizzontale a sinistra % L 11

6- Angolo orizzontale a destra 7 ° / "

4 —
7 - Seconda funzione _\A 90 00 00 m L 12
8- Ripetere la misurazione 5 1 +. L . p .
dell’angolo orizzontale HA 0° 00" 00 oon 13
) R <
9- Compensare (equalizzare) 6 44—
10 - Contiene il valore
dell’angolo orizzontale 14 —1—qw

11 - Percento -

12-Un{t? didistanza 9 8 10 7

13 - Unita angolare

- Indicazione della batteria

15-Data

16 - Tempo

17 - Spegnimento automatico abilitato

Pannello di controllo

Pulsante |Funzione 1 Funzione 2 DIST S/HN

1 Impostare lI'angolo z\éléslrgagisig';t‘?:ze 1— OSET R/L — 4
orizzontale 0 g

telemetro)

2 Mary\tenere i v_alori Ripe‘tere la mi§urazione REP REC
dell'angolo orizzontale dell'angolo orizzontale

3 Attivare/disattivare la Seleziona la seconda 2 __m m_— 5
retroilluminazione funzione
Angolo orizzontale destro/ s

4 sinistro Impostare la modalita
Visualizzare I'angolo

5 verticale in percentuale Salvare i risultati in memoria| 3 ——m .—_ 6
o gradi

6 Attivare

Premere il pulsante O . per accendere il dispositivo. Il display si illuminera. Il valore dell’angolo verticale sul
display dovrebbe essere 0. Per spegnere il dispositivo, tenere premuto il pulsante di accensione per piu di
2 secondi.

Sostituire le batterie se il livello della batteria & basso.

Per preparare lo strumento per le misurazioni degli angoli, spostare il cannocchiale su e giu finché non supera
il segno 0.

Livello della batteria
Livello della batteria 90-100%

Livello della batteria 50-90%

Livello della batteria 10-50%
Livello della batteria 0-10%. Le batterie devono essere ricaricate/sostituite

Le misurazioni non sono possibili. L'alimentazione verra disattivata entro 1 minuto

Alimentazione dello strumento

Il dispositivo viene alimentato in 2 modi:

1) Batteria ricaricabile Ni-MH da 6 V 1300 mAh (inclusa);
2) batterie alcaline 5*1,5 V AA LR6 (non incluse).

Installazione/carica della batteria

Utilizzare il caricabatterie incluso per caricare la batteria.

Premere il fermo ed estrarre il vano batteria. Collegare il caricabatterie al vano batterie tramite il connettore
all’interno del vano batterie. Durante la ricarica, I'indicatore sul caricabatterie diventera rosso. La ricarica
completa della batteria richiede circa 1 ora. Quando l'indicatore sul caricabatterie diventa verde: la batteria &
carica, si puo spegnere il caricabatterie.

Reinserire il vano batteria nel dispositivo finché non scatta in posizione.

Importante:
Se c’e una differenza tra la nitidezza del mirino e il bersaglio, la
regolazione non e corretta. Provare a migliorare le tue impostazioni.

2. Alternativa. Angolo orizzontale destro HAR e angolo orizzontale sinistro HA

Azione Display

07-06-18  10: 12
VA 90° 00" 00"
HA  359° 49’ 59"

Puntare al bersaglio A

07-06-18 10: 12
VA 90° 00" 00"
HA  0° 10" o1”

Premere il pulsante [R/L]. Lo strumento passera
dalla modalita HAL alla modalita HARA

Misurare in modalita HAL

Premendo il pulsante [L/R] si cambiano le modalita HAR / HAL

3. Impostazione dell’angolo orizzontale

Azione Display

07-06-18 10: 12
VA 90° 00" 00"
HA r 30° 00" 00"

Impostare I'angolo desiderato utilizzando la vite
della corsa orizzontale

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
30° 00" 00"

Premere il pulsante [HOLD] 2 volte. L'angolo VA
orizzontale & impostato

Puntare al bersaglio

07-06-18  10: 12
90° 00" 00"
30° 00" 00"

Premere il pulsante [HOLD] di nuovo. VA
Il valore dell’angolo non lampeggia,
I'impostazione é rilasciata.

HA

4. Ripetere la misurazione dell’angolo

Azione

Display

1. Premere [SFT] e quindi premere [HOLD]:
verra attivata la modalita di misurazione
ripetuta

VA
HA

07-06-18  10: 12
90° 00" 00"

30° 00" 00"

2. Puntare al bersaglio A

3. Premere [OSET], I’angolo orizzontale del
bersaglio A diventa 0°00°00”"

i

07-06-18
N-0 T2

10:12

0° 00" 00"

4. Mirare al secondo bersaglio B

5. Premere [HOLD], il display mostrera la
misurazione dell’angolo

HA

07-06-18  10: 12
N-0 T2

45° 00" 08"

6. Puntare al primo bersaglio A, fissare le viti

7. Premere [OSET] ed effettuare una
misurazione dell’angolo orizzontale del primo
bersaglio 0°00°00”

07-06-18 10:12

N-0 T2

0° 00" 00"

8. Puntare al primo bersaglio B, fissare le viti

HA ¢

07-06-18  10: 12
N-2 Tl

45° 00" 07"

9. Premere [HOLD], il display mostrera il valore
medio

07-06-18  10: 12
N-1 T2

45° 00" 06"

10. Ripetere i passaggi 2-9 per otterare le
misurazioni richieste

pit misurazioni, il display mostrera un errore.

misurazione, iniziare dal passaggio 2.

- Premere [SFT] per uscire dalla modalita di misurazione ripetuta.

- Nella modalita di misurazione ripetuta sono consentite un massimo di 9 misurazioni. Se vengono effettuate

- Nella modalita di misurazione ripetuta, I’errore di misurazione & = 30”. Se il display mostra un errore di

5. Misurazione percentuale (misurazione dell’inclinazione)

Azione

Display

Premere [V%], la visualizzazione dell’angolo
verticale cambiera in percentuale

VA
HA

07-06-18  10: 12

-3.108 %
30° 00" 00"

Premere [V%], la percentuale passera alla
visualizzazione della misurazione dell’angolo

VA
HA
(LI

07-06-18  10: 12

91° 46" 50"
30° 00" 00"

+100%, il display mostrera “EEEEE.EEE”.

Ogni pressione di V% modifica la modalita di visualizzazione della misurazione dell’angolo. Se il valore e




Dati in uscita e trasmissione seriale

E possibile memorizzare le misurazioni degli angoli in memoria (500 posizioni) o trasmettere dati tramite COM.
| dati includeranno I'ora che & necessario impostare prima di registrare o trasmettere i dati (vedere la sezione
«Funzioni di impostazione»)

1.Interfaccia RS-232

Il teodolite elettronico ha un’interfaccia RS-232. Lo strumento pu0 essere collegato ad un computer tramite un
cavo. | dati possono essere trasferiti da/a un computer.

2. Registrazione dei dati

Premere il pulsante [SFT], quindi [V%] per trasferire i dati dallo strumento al computer. Oppure & possibile
scrivere i dati nella memoria dello strumento (selezionare il tipo di memoria).

Modalita Dati in uscita (registrazione)

Modalita di misurazione dell'angolo VA’ HAR o HA (angolo verticale, angolo orizzontale)

L

Modalita di misurazione della

distanza VA’ HAR' SD (Angolo verticale, Angolo orizzontale, Distanza inclinata)
Mémoire
Azione Display

Tenere premuto [V%], quindi premere 2 volte
il pulsante O, I'alimentazione si accendera e
si entrera nella modalita «Memoria». La prima
riga mostrera i dati

07-06-18  10: 12

Premere [REC], la seconda riga lampeggera, N 3
lo strumento trasmettera i dati all’interfaccia.
Al termine dell’uscita la linea smette di

lampeggiare.

07-06-18  10: 12
Premere [HOLD], la prima riga lampeggera. o ’ l/
Dopo 5 secondi premere [HOLD]: tutti i dati VA 91" 46° 50 '
verranno eliminati. HA 3 300 00/ OO//

In modalita Memoria, premere [SFT] per uscire da questa modalita e tornare alla modalita di misurazione
dell’angolo.

FUNZIONI

Il dispositivo ha molte funzioni. Lei pud selezionare la funzione che serve, scegliere e impostare la modalita.
1. Compensatore dell’angolo verticale: ON, *OFF

2. Elevazione verticale 0: *90° (OFF), 0° (ON)

3. Spegnimento automatico: ON, OFF (dopo 20 minuti di non utilizzo del dispositivo).

4. Risoluzioni dei valori: *1”,5”,10”

5. Impostazione velocita di trasmissione: 1200, 2400, 4800, *9600

6. Selezione registrazione dati: *interfaccia (OFF), memoria del dispositivo (ON)

7. Correzione del livello: (ON), *(OFF)

8. Selezione unita angolare: 00°00°00”” *(360), gon (400 gon)

1. Modi per impostare le funzioni

Pulsanti di impostazione delle funzioni:

[OSET] - selezionare la funzione

[HOLD] - selezionare la data (mese, giorno, anno, ora, min)

[L/R] - selezionare I'indicatore superiore o aumentare per unita

[V%] - selezionare il valore pil basso o diminuire per unita

[SFT] - confermare I'impostazione, uscire dalla modalita di impostazione, ritornare alla modalita di misurazione
dell’angolo

Azione Display

07-06-18  10: 12

Premere [SFT] quindi [L/R] per accedere alla
modalita di impostazione

1. OFF

07-06-18  10: 12

Premere 0 [OSET], selezionare da (1-7)

2. OFF

07-06-18  10: 12

Premere [L/R] o [V%], modificare il parametro
richiesto

2. ON

Impostazione del parametro richiesto

07-06-18  10: 12
VA 91° 46’ 50"
HA 30° 00 00"

Premere [SFT], salvare I'impostazione e tornare
alla modalita di misurazione dell’angolo

2. Impostazione dell’ora

Azione Display

07-06-18  10: 12
Premere [SFT] quindi [L/R] per accedere alla
modalita di impostazione 1. OFF

07-06-18  10: 12

Premere [HOLD], selezionare I'impostazione
dell’ora (mese, giorno, anno, ora, minuto,
secondo)

07-06-18  10: 12

Premere [L/R] o [V%], aggiungere o diminuire
il valore . e U S .

07-06-18  10: 12

Impostare I'ora corrente . . . . .

Premere [SFT] per salvare i valori e tornare alla
modalita di misurazione dell’angolo

Contabilita dell’errore dell’angolo verticale

Impostare I'errore nella posizione destra e sinistra del cerchio. Utilizzare questo errore quando si imposta I'asse
del cannocchiale. E possibile impostare I’errore nella giusta posizione del cerchio ed evitare ulteriori errori di
misurazione.

Azione Display

07-06-18  10: 12
Premere [R/L] e premere due volte il pulsante
di accensione. Il display mostrera “SETUP” e SET Fl
“SET 0”. Ruotare il cannocchiale. La prima riga o f "
visualizzera “SET F1”. La linea lampeggera. HA R 0° 00" 08

07-06-18  10: 12
SET F2
0° 00" 08"

Allineare lo strumento e impostare il cerchio a
sinistra. Mirare al bersaglio all’infinito. Premere
[OSET], la prima riga lampeggera e verra
visualizzato “SET F2”

HA
LLLL}

07-06-18  10: 12
SET F2
0° 00" 08"

Impostare la giusta posizione del cerchio.
Puntare allo stesso bersaglio. Premere [OSET],
la prima riga lampeggera e su di essa verra
visualizzato “SET”. HA R

Premere [OSET], lo strumento presentera un
nuovo errore dell’angolo verticale e si ritornera
alla modalita di misurazione dell’angolo.

Per uscire dalla modalita, premere [SFT].

- Il teodolite non ha la funzione di impostare I’errore del cannocchiale e I’errore del compensatore 0.

- Dopo la regolazione e necessario controllare il dispositivo. Puntare allo stesso bersaglio con la posizione
destra e sinistra del cerchio, la somma dell’angolo verticale sara 360°+”20”. | valori dell’angolo verticale
non dovrebbero differire di piu di 20”. Se il display mostra E03, ripetere I'impostazione o fare riferimento a
“Collimazione dello strumento”.

Altre funzioni

1. Misurazione della distanza
Impostare il dispositivo sul punto
richiesto. Guardando attraverso il \
cannocchiale, determinare la distanza

dal centro dello strumento alla guida:

questa e la distanza tra la filettatura

superiore e  quella inferiore,

moltiplicata per 100.

a. Fissare laguida nel punto desiderato

b. Livellare lo strumento. Guardando

attraverso il cannocchiale, misurare la

lunghezza tra i fili sulla guida.

c. La distanza dal centro del supporto del livello alla guida si calcola con la formula:
L=100 * | (I & la lunghezza del segmento sulla guida)

fili del telemetro

[

/
¥ -
Py

\
)
s

|
H

2. Funzione di correzione

Il teodolite & dotato di compensatore di pendenza ad asse verticale. Il dispositivo ha la funzione di autolivellare
I’angolo di inclinazione. Quando il sensore di inclinazione ¢ abilitato, lo strumento puo visualizzare la pendenza
dell’asse verticale. E possibile allineare il dispositivo manualmente. Quando I’angolo di inclinazione & al di fuori
dell’intervallo di autolivellamento, il display mostrera «TILT». Il dispositivo deve essere livellato.

Importante:

- In condizioni ventose o scosse, la visualizzazione dell’angolo
e instabile. Il compensatore deve essere spento prima della
misurazione.

- Leggere “Setup” («Impostazioni») prima di abilitare o
disabilitare la funzione compensatore.

asse verticale deviato da «X»
b

verticale

3. Retroilluminazione

Il teodolite ha una retroilluminazione del display e una griglia di
fili. Tenendo premuto il pulsante FUNC per piu di 2 secondi, la
retroilluminazione si accende/spegne. Se non si utilizza lo strumento per
20 o 30 minuti, I'alimentazione si spegne.

Controllo ed impostazione
a. Regolare I'oculare del cannocchiale prima di effettuare misurazioni che implicano il puntamento di un oggetto
attraverso l'oculare.

b. Ricordare (annotare) le misurazioni, poiché le misurazioni successive potrebbero dipendere da quelle attuali.
C. Completare le impostazioni serrando tutte le viti di fissaggio (attenzione: non stringere troppo le viti)

d. Le viti di regolazione devono essere sufficientemente serrate, ma non eccessivamente.

e. Dopo aver configurato il dispositivo, verificare sempre I'accuratezza e la correttezza delle impostazioni.

1. Regolazione e controllo del livello cilindrico

Controllo:

a. Posizionare il livello cilindrico parallelamente alle viti di regolazione (es. A,
B). Utilizzare queste due viti per centrare la bolla del livello cilindrico.

b. Successivamente, ruotare lo strumento di 180° attorno all’asse verticale e
controllare la posizione della bolla. Se la bolla si & spostata, regolarla.

c. Impostazione:

d. Regolare solo la meta dell’offset con la vite di regolazione.

e. Regolare le impostazioni con le viti di regolazione A e B.

f. Successivamente, ruotare lo strumento di 180° attorno all’asse verticale e
controllare la posizione della bolla. Se la bolla si e spostata, regolarla di nuovo. @

(=3

viti di regolazione

vite di regolazione

livello a bolla

2. Regolazione e controllo del livello del livello rotondo a bolla

Controllo: Livellare attentamente lo strumento utilizzando il livello cilindrico. Se questo posiziona la bolla del
livello rotondo al centro, non sono necessarie ulteriori regolazioni, altrimenti regolare.

Impostazione: Spostare la bolla al centro del livello utilizzando le 3 viti sul retro del livello rotondo utilizzando lo
strumento incluso (vedere immagine).

3. Regolazione e controllo del mirino verticale

La regolazione & necessaria se il mirino non e perpendicolare
all’asse orizzontale dello strumento.

Controllo:

a. Montare lo strumento su un treppiede e allinearlo.

b. Puntare il mirino sul bersaglio A, che deve essere
chiaramente visibile e ad almeno 50 metri di distanza. 4,/
c. Successivamente, ruotare il cannocchiale e controllare se il (1) (2)
punto si muove lungo la linea verticale del mirino.

d. Se il punto si muove parallelamente (vedere fig.(1)), allora
la verticale del mirino & perpendicolare (non sono necessarie
ulteriori regolazioni).

e. Se il punto si sposta con una deviazione dalla linea
verticale, & necessaria una regolazione.

viti di fissaggio inclinazione

Impostazione:

a. Svitare il coperchio che copre le viti di fissaggio del mirino.
Cisaranno 4 viti sotto.

b. Rimuovere tutte le viti. Allineare il mirino sul bersaglio A
eserrare le viti.

c. Controllare il mirino diritto verticale e regolarlo di nuovo
se necessario. oculare
4. Collimazione dello strumento

La collimazione dello strumento & necessaria affinché la
linea di vista del cannocchiale sia perpendicolare all’asse
orizzontale dello strumento.

Controllo:

a.Installare il dispositivo in modo da poter mirare al bersaglio
a una distanza di 50 m in 2 direzioni opposte (Fig. 3).

b. Puntare al bersaglio A

c.Allentare il bloccaggio verticale del cannocchiale e ruotarlo
di 180° attorno all’asse orizzontale.

d. Mirare al bersaglio B, alla stessa distanza del bersaglio A.
e. Allentare il bloccaggio orizzontale e ruotare I'alidada di
180°. Puntare nuovamente al bersaglio A e bloccare la vite.
f. Allentare il bloccaggio verticale del cannocchiale e ruotarlo
di 180° attorno all’asse orizzontale.

g. Se gli obiettivi B e C non coincidono, procedere come
segue:

diregolazione (3)

Impostazione

a. Aprire il coperchio della sezione del mirino.

b. Calcolare il bersaglio D tra i bersagli B e C, dovrebbe essere 1/4 della distanza tra i bersagli B e C (distanza
misurata dal bersaglio C).

c. Puntare il mirino sul bersaglio D. Fissare le viti. Controllare.

Se i bersagli B e C coincidono, la regolazione & completa. Se necessario, ripetere I'impostazione.

‘ A B g’ ‘

/—\ 50m C

50m B

Regolazione e controllo del piombo ottico
La regolazione del piombo ottico consiste nell’allineare il
suo asse con |'asse verticale del dispositivo.

Controllo. / 4\

Allineare il centro del piombo ottico con il punto richiesto
b. Ruotare lo strumento di 180° attorno all’asse verticale
e controllare il centro del piombino ottico. Se il centro
corrisponde, non & necessaria alcuna regolazione.
Altrimenti fare I'impostazione.

Impostazione. vite

a. Aprire il coperchio che copre il piombo ottico di regolazione
vite di regolazione / piombo ottico

b. Ci sono quattro viti. Seguire i passaggi simili

all'impostazione del livello cilindrico.

piombo
ottico

Leva di presa base
Per facilitare la rimozione e 'installazione del dispositivo
sul tribraco, utilizzare la leva di bloccaggio (vedere Fig.).
Rimozione del dispositivo:

a. Ruotare la leva di presa di 180° in senso orario.

b. Sollevare lo strumento con una mano, con l’altra tenere
la leva dell’impugnatura.

Installazione:

a. Assicurarsiche lostrumentosiinserisca nellascanalatura

prima di posizionarlo sulla base. leva
b. Attaccare la leva di presa. dipresa

DESCRIZIONE DEGLI ERRORI

EO1 Lo zero dell'angolo verticale & fuori range oppure lo strumento non & impostato correttamente.

La posizione zero del compensatore & fuori range oppure il dispositivo non & impostato

E02 correttamente.

EO3 Errore durante la misurazione, il valore misurato é fuori range.

E04 Guasto nella memoria interna del sistema.

EO5 Apportare modifiche al centro servizi.

EO6 Errore di misurazione dell'angolo

EO7 Il livello di collimazione o la rotazione del tubo del cannocchiale & troppo elevata (entro 4 giri/min).

Rilevati errori del sistema di misurazione. Il dispositivo deve essere spento e riacceso per eliminare

EO8
questo errore.

UTILIZZAZIONE
| dispositivi, gli accessori e gli imballaggi non funzionanti devono essere riciclati. Si prega di inviare I'articolo al
seguente indirizzo per il riciclaggio corretto:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland =
Non smaltire il dispositivo nei rifiuti urbani

In conformita con la Direttiva Europea 2002/96/C, gli strumenti di misura scaduti e i componenti di essi devono
essere raccolti separatamente e spediti per il riciclaggio ecologico dei rifiuti.

GARANZIA

Tuttiiprodotti CONDTROL GmbH sono sottoposti a controllo post-produzione e soggetti alle seguenti condizioni
di garanzia. Il diritto dell’acquirente di presentare le pretese relative a difetti e disposizioni generali della legge
vigente non decadono.

1) L'Azienda CONDTROL GmbH si impegna ad eliminare completamente e a proprie spese tutti i difetti del
prodotto rilevati durante il periodo di garanzia, che rappresentano un difetto di materiale o di fabbricazione.

2) Il periodo di garanzia € di 24 mesi e decorre dalla data di acquisto da parte del consumatore finale (rif.
Originale del documento di accompagnamento).

3) La garanzia non copre i difetti causati dall’'usura normale o dall’'uso improprio, il malfunzionamento del
prodotto causato dal mancato rispetto delle istruzioni contenute nel presente manuale dell’utente, I'assistenza
intempestiva e la cura insufficiente, 'uso di accessori e pezzi di ricambio non originali. Le modifiche alla
costruzione del prodotto esonerano il venditore dalla responsabilita per il servizio di garanzia. La garanzia non
copre i danni estetici che non interferiscono con il funzionamento normale del prodotto.

4) U'Azienda CONDTROL GmbH si riserva il diritto di prendere la decisione di sostituzione o riparazione del
prodotto.

5) Le pretese diverse da quelle sopra menzionate non sono coperte dalla garanzia.

6) Dopo che CONDTROL GmbH ha eseguito i lavori di garanzia, il periodo di garanzia non viene esteso.

7) CONDTROL GmbH non & responsabile per mancato guadagno o inconvenienti associati a un difetto del
prodotto, il costo del noleggio di apparecchiature alternative per il periodo di riparazione. Questa garanzia si
applica alla legge tedesca, escluse le disposizioni della Convenzione sui contratti per la vendita internazionale
di beni mobili (CISG).

In caso di garanzia, si prega di restituire l'articolo al rivenditore o inviarlo con la descrizione del difetto al
seguente indirizzo:

CONDTROL GmbH

Im Wiegenfeld 4

85570 Markt Schwaben
Deutschland
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lTeo 2/ 5/ 10 CONDTROL

PVKOBOACTBO no aKcnayartayuun

Bnarogapum Bac 3a npuobpeTeHune 3neKTpoHHOro TeogonuTa iTeo 2/5/10 komnanuu CONDTROL.

BHMMaHMe: HenpaBunbHaa akcnnyatauua npubopa CHUKAeT ero TOYHOCTb, COKPALLAeT CPOK CAyK6bl u
[laXke OKa3blBaeT BO3AeCTBME Ha XOA M3MepeHuid. [INA Nyywero UCnonb3oBaHWA npubopa, noxanyicra,
BHMUMATE/IbHO NPOYUTAINTE 3TY MHCTPYKLMIO U COXPAHWUTE ANA Aa/NbHENLEro NPUMEHEHUA.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTU NPU PABOTE C MPUBEOPOM

MpepoxpaHaiTe oT yAapos. Mpu ANUTENbHbBIX TPAHCNOPTUPOBKax 06paTMTe BHUMaHME Ha yNakoBKy npubopa.
YcTaHoBKa U nepeasukeHue. lpu yctaHoBke npubopa Ha WTATUB, MOBOPAYMBANTE KPEMeHbl BUHT A0
nonHon ¢pukcaumnm npubopa Ha wWraTmse. Te e AeNCTBUA HYKHO BbIMOJHUTL ANA TOrO, 4TOBbI CHATL NpubGop
co wratuea. Mpu nepeHoce npubopa Ha WTaTUBE, HUKOTAA HE HOCUTE ero B rOPU3OHTANbHOM NONOXKEHUM,
TO/IbKO B BepTUKaNbHOM. [PY ANUTENbHBIX TPAHCNOPTUPOBKAX NPUBOP A0NKeH BbITb B Kelice.

XpaHeHue. lpoTupaiite MbiAb C NOBEPXHOCTU MPUBOPa XNOMKOBOW TKAHbIO MAM MANEHbKOM KUCTOYKOW.
MpocywwnTe npubop nocne UCNONb30BaHWUA NOA AOXKAEM. Y6eanTech B OTCYTCTBUM XMMUYECKUX I/1EMEHTOB,
KOTZla YNCTUTE aKKYMYNATOPHbIe 6aTapen aun Apyrue nNacTUKoBble YacTu. 1A NPOTUPKM ONTUKM MCNONb3YiiTe
XOPOLO NOFNOWAOLWMIA XNONOK UAK Bymary Ans NPOTUPKU NNH3.

He ponyckaiiTe AnMTeNbHOro BO3AeNcTBUMA M3nyyeHus. Hukorga He octasnainTe npubop gonblue
HEeobX04MMOro Npu BbICOKMUX TEMMEpaTypax oKpysKatolen cpeapl. 3To MOXeT HebNaronPUATHO CKa3aTbCA Ha
paboTe npubopa B AasbHENLWEM.

Mposepka 6aTapeit. YbeauTech, 4To Bbl npoBepnav yposeHb 3apaaku 6aTapeit nepes ucnonb3oBaHuem.
Mpumeuanne

Mpu xpaHeHun Npubopa A0MKHbI BbITb 0BecneyeHa BEHTUAALMA U HU3KAA BAAKHOCTb. Temnepatypa Ao +45°C.
Yauie meHaTe BNaronornotTuTens (NopoLwok) 8 keiice npubopa.

HA3HAYEHWUE N BO3SMOXXHOCTU MPUBOPA

CONDTROL iTeo npeactanaet coboit undpoByio cMCTEMY ANA YINOBbIX M3MEPEHUIA. TOYHOCTb N3MepeHus
yrnos (CKO uamepenus yrna ogHum npuemom): 2”/5”/10” cootsetctBeHHO ans mogenw iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo
10. MMKpPOKOMMbIOTEP, BCTPOEHHbI B NPMBOP BbINONHAET KabKYNALMIO, XPaHEHUE B NAaMATH U oTObpaxeHue
fAaHHbIX. Ha paucnnee npubopa oTo6paxaloTcA 3HaYyeHWMe rOPU3OHTANbHOTO M BEPTUKANbHOMO YINoB
O/IHOBPEMEHHO.

iTeo 2/ iTeo 5/ iTeo 10 no3BonseT NPOU3BOAUTH TEOLONIUTHYIO CbEMKY, Pa3paboTKy PYAHWMKOB, NPOKAAAKY
JKeNe3HOoW Joporv u Ap.

KOHCTPYKTUBHbIE OCOBEHHOCTU NPUBOPA

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Mutaxue npubopa
Mutanune npubopa ocyuiectansetca 2 cnocobamu:

1-PykoAaTka

2 - BUHT pyKOATKM

3 - ONTUYeCKNit BUUP

4 - OnTuyeckuit oteec

5 - KHONKKM ynpasneHusa

6 - UHTepdeiic nepesaym f4aHHbIX

7 - mH3a obbekTUBa

8 - duKcaTop ropM3oHTaNbHOrO XoAa
9 - Aucnnen

ﬂucnneﬁ W NOKa3aHuA Ha gucnnee

10 - baTapeiiHblii oTcek

11 - Okynap

12 - BUHT BEpTUKA/NIbHOTO X042
13 - Pbivar-pukcatop

14 - Tperep

15 - MoAbemHble BUHTbI

16 - BUHT OKYCUPOBKHM

17 - UMNuHAPUYECKUii ypoBeHb
18 - Kpyrablii ypoBeHb

1 2 3 15 16

17
|

] | | |
I

1- PaccToaHuMe no oTKocy T T T T
2 - TopusoHTanbHOE paccTonHne SDHDVD 07-06-18 10:12 d)
3 - BepTUKanbHoOe paccToaHmne :
4 - BepTUKa bHbIM yron % - 11
5 - TOPU30OHTaNbHbIV YrON NeBbI - o ' ”
6 - TOPU30HTaNbHbIV YTrON NpaBblit 4—TVA 90° 00" 00 m | 1o
7 - Bropasa dyHKumMa 5 T ‘ , .
8- MoBTOPUTL U3MEpeHUe HA 0° 00" 00 gon. - 13
rOpU3OHTaNbLHOrO yrna 6 — R -
9 - KomneHcnpoBsaThb (ypaBHMUBaTb)
10 - YaepaHue 3HaveHna 14 — n
rOPU3OHTANbHOTO yra _
11 - NMpoueHTsbI
12 - EAMHMLA U3MEePEHUA PacCTOAHNA 9 8 10 7
13 - EAMHULA U3MepeHus yrna
14 - UnauKauma 3apaga 6atapen
15 - flaTa
16 - Bpema
17 - BkntoyeHa GpyHKLMA aBTOMATUYECKOTO
OTKNIOYEHUA
Manenb ynpasnenuns
DIST  S/HN
K DyHKuma 1 YHKUuMA 2
Veramoska N3mepeHune paccToaHua 1— OSET —4
1 TOPU3OHTANbHOTO YI/1a (noacoeautenue k
AanbHomepy)
2 YaepxnBaHue 3HaueHna MoBTOPUTL M3MEpeHne P REC
TOPU30HTANbHOTO yr/1a TOPU30HTANbHOTO YI/1a
2 — OL V/% —5
3 BK/toueHWe/BbIKNOYEHNE BLI6PATS BTOPYIO GYHKUAIO
noACBeTKN
4 Mpasbiii/nesbii o YcTaHOBKa pexxuma *#
rOPU30HTaNbHbIN yron
OTobpaxeHne -
5 Bepﬂfkanbuoro yrnas ﬁg;&i:mb pesyneTatel B 6
NpOoLEHTaxX MK rpagycax
6 BkatoyeHne

iTeo2 iTe i 1 . = .
n iTeo 1|5:()5 Teo10 1) Mepesapsxaemblit akkymynatop 6B 1300MA4 Ni-MH (BXOANT B KOMNNIEKT NOCTAaBKM); 07-06-18 10: 12
NnHa MM "
2) WenouHble 6atapeitkn 5%1,5B AA LR6 (He BXOAAT B KOMMNAEKT NOCTABKM). o ! "
AnepTypa 06beKkTuBa 45 mm Y P ¢ A ) Haxmure kHonky HOLD cHosa. VA 90° 00" 00
3HaueHue yrna He MUraeT, GUKCALUA CHATA.
Yeenuuenue 30 kpar YcTaHOBKa/3apaaKa akKyMynaTopa HA 30° 00’ 00"
M3o6paxerne npamoe JinA 3apAAKM aKKyMynaTopa MCNONb3YITe 3apAjHOe YCTPOICTBO, BXOAALLEE B KOMNIEKT NOCTaBKM. R
3putensHaa Tpyba  |Yrnosoe none 3apeHus 3puTenbHOMN Tpy6bl 1°30" HaxkmuTe Ha 3alenky u BbiTawmute 6aTapeiHbiit oTceK. MoakaunTe 3apagHOe YCTPOWCTBO K BaTapeitHomy
Paspelwatowan cnocobHOCTb 2.5" OTCeKy Yepes pa3bem Ha ero BHyTpeHHell cTopoHe. Bo Bpems 3apAaAKM MHAMKATOP Ha 3apAAHOM yCTpoiicTae
HanmeHblee paccToAHMe BU3MPOBAHMA 1.3m 6yaeT ropetb KpacHbiM. MonHas 3apajka aKKymynaTopa 3aHumaeT okosno 1 yaca. Korga mHamkatop Ha
Koo ULMEHT AanbHOMEPa 100 3apAaHOM yCTpO%CTB? CTaHeT 3e/1eHbIM — aKKYMYNIATOP 3apAXKEH, MOXHO OTK/IOUYNTbL 3apAHOe YCTPOICTBO. 4. NIoBTOp YIN0BOFO M3MepeHMA
KoHcTanTa ganbHomepa 0 BcTasbTe 6aTapeiHblii oTcek 06paTHO B NpubOp A0 Wenuka.
MNCKPETHOCTb OTCYMTbIBAHWA YIIOBbIX nen " eicTene ucnneit
ﬂame’;ennﬁ Y 1"/5"/10 e /; uy 6aTapeek A A
ag;r;'rizr:‘r;oema [lonycKaeman CpeaRAA KBaapaTIecKan o o o B KOomMnneKT nocTaBku Npubopa BXoAUT NycToit 6aTapeitHblii oTceK. OH MOXKEeT UCMNONb30BaTbCA B TOM Cyyae,
p y NOrpPeLWHOCTb U3MepeHUs Y08, He 6onee: KOTAa aKKyMYyNIATOP HaXOAUTCA Ha 3apajKe, 60 HET BO3MOXKHOCTM €ro 3apaamnTb. 07-06-18 10_ 12
[IMameTp oKpy*®HOCTH 71 mm (L:;glmmg KPbIWKY C Nyctoro 6;Tape|?moro oTcekKa. y6CTaHOB“VITe B Hero u.\enﬁoquble baTapeikn m;a 1.5B AA s , )
o , cobMoAan NONAPHOCTb. YCTaHOBUTE KPbIWKY GaTapeiiHOro oTceka o6paTHO A0 WeNyKa. YCTaHoBUTe
Moacsetka Aucnned A3 6aTa eﬁHb,ﬁAmceK B np n6o P Y P P o 1. Haxxmute SFT n 3atem Hakmute HOLD - VA 90° 00" 00
0 pr— na Lo 2 b p s p- p ool Ma c onvHaKos oBHem 33083 BK/IOYNTCA PEXKUM NMOBTOPHOTO U3MepeHUa HA 30° 00, 00 ”
TOYHDbI T, UKWN A0N1XKHbI ObITb O4HOU M Kn, AUNHAK bIM Hem Aa.
NHTepdeiic EDM HeT P P Ve P R
MNepepaaya faHHbIX ~
MHTepdeiic skcnopTa AaHHbIX Aa Yrnosble usmepeHus
M .n P npasoro rop TanbHoro yrna (HA | ) u BepTuKanbHoro yrna
INeKTPOHHbI YKNTOHOMEP KOMMeHcaumMa BePTUKaNbHOrO yrna R
KomneHcauus [lnanasoH KOMMNEHcaLUM KOMNeHCaTopoOM Yrnos 437 AeiictBue Aucnneii 2. HaBeguTech Ha Lenb A
HaK/0Ha Hakniona Hasegutech Ha nepsyto uenb
[IUCKPETHOCTb OTCUMTBIBAHUA YINOBbIX " _06- 5
Bucrpernos . VIR 07-06-18 10:12
. Yeenndeue 31( : 3. HaxkmuTe OSET, ropM3oHTaNbHbIV YroN uenv N 0 T2
OnTuyeckuit oteec  |Yron ob3opa 5 HaxmuTe Ha kHonky OSET aga pasa. VA 900 00/ 00 " A cTaHeT 0°00°00”". IHA O° 00, 00 ”
[AnanasoH oKycMpOBKM 0.5 M—oe TOpU30HTaNbHbIN yron uenn A cTaHeT paBeH R
YyscTBuTenbHOCTh  |LIMAMHAPUYECKNii ypoBeHb 30" /2 mm 0°00°00 HA a 0 o 00 ! 00 4
YPOBHA Kpyrnblit ypoBeHb 8'/2mm L
XapaKTepucTiKa snemeHTa NUTaH1A MNepesaprxaemblii akkymynaTop
NuTtaHue p P! 6B 1300mAh Ni-MH 4. HasepauTecb Ha BTOpYyto Lenb B
CpoK CyK6bl 31eMeHTa NUTaHuA o 20 vacos
BbicoTa 179.5
Onsmieckne i MM 07-06-18 10: 12 07-06-18  10: 12
la6apuTHble pasmepbl 144 x 175 x 324 mm
XapakTepucTuki Bec ( ) 4.8 HaseauTecs Ha uenb B. OTobpaxatoTca VA 90° 00’ 00" N-0 T2
ec (C akKymynaTopom 8Kl X o
3HaYeHWA TOPU30HTA/ILHOTO U BEPTUKAAbHOTO 5. HaxmuTe HOLD, Ha gucnaee otobpasutca
rna. o I " YIN0BOE U3MEpeHue & , ”
KOMMAEKTALMSA v HA  0° 10" 00 HA i 45° 00’ 08

TeoaoNnT, I0CTUPOBOYHAA WNUbKA, $NaHenb NPOTUPOYHAnA, KWUCTOYKA, OTBEpTKa, GaTapeiiHblit oTcek AnA
uleN10YHbIX 6aTapeek, 3apAzHOe YCTPOIICTBO, KEIC 4NA TPAHCNOPTUPOBKM, PYKOBOACTBO MO 3KCM/IyaTaLnuu.

PABOTA C MPUBEOPOM

1. MpuBeaeHnE NHCTPYMEHTA K TOPU3OHTY

1.1. BbIpOBHANTE M OTUEHTPUPYITE Npubop.

1.2. YcTaHOBKa MHCTPYMEHTA Ha WTaTUB.

YcTaHOBUTE WTATUB TaK, YTOBbI €ro HOXKM GbiIM paBHOyAaNeHbl OT Hero. 3aTAHUTE 3aXUMHbIe BUHTbI Ha
wraTuse.

1.3. TOpU30OHTMPOBaHME MHCTPYMEHTA KPYI/IbIM YPOBHEM.

MNosopaunBas BUHTbI 1 1 2, KaK NOKa3aHO Ha PUCYHKe, Ao6eiiTech, YTOBbI Ny3bipeK NepeMecTUCA Kak MOXKHO
6211Ke K LeHTPY YPOBHA 1 3aTemM NOBOPOTOM BUHTa 3 fobeiiTeck, 4To6bl Ny3bipek 6b11 TOUHO B LEEHTPE YPOBHA.

My3bipeK nysbipex
1.4. BbIPOBHANTE UHCTPYMEHT LMIMHAPUHECKUM YPOBHEM
1.4.1. OcnabbTe BUHT TOPU3OHTANBHOTO XOAa W NOBEPHUTE UHCTPYMEHT. [lobeliTeck, YTo6bI LMAMHAPUYECKUi
ypoBeHb 6bi1 NapanneneH IMHAN, COeMHAIOLLEN LLEHTPbI MOABLEMHbIX BUHTOB 1, 2. MoBOpayYMBan 3TV BUHTSI,
pobeinTecs, YTo6bI Ny3bIpeK bl B LEHTPE amny bl.
1.4.2. Mocne 3Toro NnoBepHUTE MHCTPYMeHT Ha 90° (100 gon) BOKPYT BEPTUKaAbHOM OCK U, TOBOPAYNBan TpeTUi
BUHT, 06eiiTeCh NONOKEHNA NY3bIPbKa YPOBHA TOYHO MO LEEHTPY aMny/bl.
1.4.3.MoBTOpMTE ONMCaHHYIO NPOLLeYPY HECKO/ILKO pas, Tak, YTO6bl CMeLleH/e Ny3bipbKa He MPEBbICIO0 OAHO
fileneHne amnynbl npu lo6om yrne nosopoTa npubopa.

2. LileHTPOBKa MHCTPYMEHTA NPYU NOMOLLM 1a3€PHOr0 oTBeca

BktounTe nasepHblil OTBEC, HAXaB U yaepuBas KHONMKY SFT B TeyeHne 2 cekyHA. [lBurailTe MHCTPYMEHT,
ocnabnas BUHTLI Ha WwTaTuse. COBMECTUTE TOUKY /1a3ePHOro OTBeCa C HEOBXOANMOM TOUKOM Ha MECTHOCTH
(obbekTe).

3. Kol 6
MosTopute npou,e,a,ypy (1.4)m yﬁep,wrec:: 4YTO Ny3bIPeK HAXOAUTCA B LLEHTPE NY3bIPbKOBOTO YPOBHA. 3aTAHUTE
yCTaHOEOHHbIVI BUHT.

BkstoueHune npubopa I
HaskmuTe Ha KHOMKy BKAOYeHus npubopa O

Aucnnee A0MKHO 6biTb 0. YTO6bI BbIKAIOUMTL NPUBOP, HAaXKMUTE U yaepxkuBaiTe Bonee 2-X CeKYHZ, KHOMKY

BK/IOYEHNA d) .

MNomeHaiiTe 6aTapen, ecnm yposeHb 3apaaa 6aTapen HU3KMIA.
470661 NPpU6OP BbIN FOTOB K YrNOBbIM U3MEPEHUAM, NOKaYaliTe 3puTeNbHO TPpy6oit BBEPX-BHU3, TaK, YTOGLI
OHa npouwia oTmMeTKy 0.

. Oucnneii 3aropuTtca. 3HaueHMe BEPTUKANLHOTO yrna Ha

YpoBeHb 3apAAa 91eMeHTOB NUTaHUA

YposeHb 3apaga 90-100%

T
I}
I

&M ! 7, V3mepeHus HeBO3MOXHDI. MUTaHKe ByAeT OTK/IOUEHO B TedeHne 1 MUHYTbI

YposeHb 3apaga 50-90%

YposeHb 3apaga 10-50%

YposeHb 3apaaa 0-10%. HeobxoAMMO 3apAANTb/3aMEHUTD 3IEMEHTbI MUTaHWA

TS

HaBeaeHue Ha uenb

- noBepHWTe Teneckon K cBeTy. HacTpoiiTe peskocTb Tak,
nepekpecTue 6bi10 YETKO BUAHO.

- HaBejMTeCb Ha LeNb, WCMO/Mb3yA BMAOUCKATENb.
BMA0MUCKATENb C HEKOTOPOTO PaCcCTOAHUA.

- choKycupyiiTe Teneckon Ha Lean Npu NOMOLLM BUHTA GOKYCUPOBKU
(cm. puc).

BaxHO: EC/IM Mex Ay pe3KoCTbio MepekpecTua W Lenn ecTb pasHuua,
HacTpoiika npousBefeHa HenpasuabHo. [lonpobyiiTe yayywWTbL
HaCTPOMKMU.

4TO6bI ]
AT A T4

BE
- == :' ‘
N\

M NeBblii rOPU3OHTANIbHBIN Yron HAL'

CmoTpute B

2. AnbTepHaTuBa. MpaBblii FOPU3OHTaNbHbIN yron HAR

DeiictBue AOucnneit

07-06-18  10: 12
90° 00" 00"
359° 49’ 59"

VA
HA

Haseautecb Ha uenb A

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
0° 10" 01”

Haxmute kHonKy R/L. Mpu6op ycTaHoBUTCA B
pexum HAR C pexuma HALA

M3mepaiite B pexxume HAL

6. HaseauTtecb Ha nepByto Lenb A,
3adUKCUPYIiTE BUHTbI

7. Haxkmute OSET u caenaite ropms yrnosoe
n3mepeHue nepsoii ueav 0°00°00”

i

07-06-18
N-0

10:12
T2

0° 00" 00"

8. HaBepuTecb Ha nepsyto uens B,
3aduKCUpYITE BUHTBI

HA

07-06-18  10: 12
N-2 Tl
45° 00" 07"

9. Haxkmute HOLD, Ha gucnnee oTobpasuTca
cpefHee 3HaueHue

HA i

07-06-18  10: 12
N-1 T2
45° 00" 06"

10. MoBTopuTe AeicTBUA 2-9 U Bbl MONyuuTe
HeobxoanMmble U3MmepeHus

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
30° 00" 00"

VA
HA

C nomolLLbio BUHTA FOPU3OHTANbHOIO X042
BbICTaBbTe Hy)KHbIﬁ yron

07-06-18 10: 12
90° 00" 00"
30° 00" 00"

VA
HA

Haxmute 2 pasa kHonky HOLD.
[OPU30HTaNbHBIN YTroN yCTaHOBAEH

Hasegutech Ha uenb

M3MEpPEHUA, HAYHNTE 1e/ICTBUA C NYHKTa 2

Ko/NMYecTBe U3MepeHuit Ha aucnnee otobpasutca ownbKa.
- B pexume noBTOpHOro MsmepeHna ownbka nsmepenns 230”. Ecam Ha gucnnee otobpaxaertca ownbka

HaaTuem KHOMKM L/R Bbl MeHAETE peXxumbl HAR / HAL '
3. YcTaHOBKa FOPM30HTaNbHOrO yrna C
DeiictBue Aucnneit - B pexxume NoBTOPHOrO M3MepeHMa AonycKaeTca nposeseHue He Gonee 9 usmeperuit. Mpu Gonbem

- HaxkmuTe SFT, 4TOGbI BBIATM U3 peKMMa MOBTOPHOrO U3MEpPeHUs.




5.4 B Tax (

HaKN0Ha)

[Oevicteue Aucnneii

07-06-18  10: 12
VA -3.108 %
R 30° 00" 00"

Haxmute V%, oTo6paeHe BepTUKaNbHOTO
yr1a CMEHUTCA Ha NPOLLeHTbI

07-06-18  10: 12
VA 91° 46" 50"
R 30° 00" 00"

Haxmute V%, NpoL,eHTbl CMEHATCA Ha
oTobpasKeHue yrIoBOro UsmepeHus

Haxmute 0 OSET, Bbibepute oT (1-7)

07-06-18  10: 12

2. OFF

Haxmute L/R unun V%, usmenute
HeobXxoAuMbIii napameTp

07-06-18  10: 12

2. ON

YcTaHoBKa HeOGXOAMMDI’O napametpa

Kaxpaoe HaxaTtue Ha V% MeHAeT pexXum oTobpaxkeHus yrnosbix MamepeHuit. Ecav sHaveHune £100%, Ha
avcnnee otobpasutcs “EEEEE.EEE”.

BbIXoAHble aHHble U NOC/Ne0BaTeNbHAA Nepesaya

Bbl MOXeTe COXpaHATb B NamAThb (500 AYeeK) 3HAYEHUA YIN0BbIX U3MEPEHWUIt UK NepeaaBaTb AaHHble Yepes
COM. [aHHble ByayT BKAOYATb BPEMA, KOTOPOE Bbl AO/IKHbBI YCTAHOBUTL Mepes, 3anucbio UAKM nepepaveit
AaHHbIX (CcM. pasgen “YcTaHoBKa GyHKUMIA”)

1. Uumepgpelic RS-232
SNEeKTPOHHbIN TeoA0NMUT UMeeT UHTepdelic RS-232. MHCTPYMEHT MOXKHO NOACOEAUHUTL K KOMMNbIOTEPY Yepes
kabenb. [laHHble MOXHO Nepe/siaBaTh C/Ha KOMNbiOTep.

2. 3anuck 0aHHbIX

Hamute kHonky [SFT], 3aTem [V%] Ana nepefaun faHHbIX C MHCTPYMEHTa Ha KOMNbioTep. Man Bbl MoxeTe
3anucaThb AaHHble B NaMATb MHCTPYMeHTa (BbiGepuTe TN NamaTy).

Pexum BbIxoAHble AaHHble (3anucb)

VA’ HA vav HA, (BEpPTUKaNbHbIN Yo/, rOpU3oHTaNbHbIN
Pexxum yrnosoro nsmepexua yron) R L

VA HAR' SD (BepTUKaNbHbI YroN, FOPU30HTANbHbIN yroA,

PeKUM U3MEpeHUs paccToaHUA
paccToAHMe NO YKOHY)

NamaTtb

[Oeiicteue Auvcnneit

07-06-18  10: 12

Haxmute v gepxute V%, 3atem HaxkmuTe 2
pasa f , BKIIOYNTCA NUTaHWUeE U Bbl BOAeTe N 3
B pexum “Mamate”. B nepsoii cTpoyke ByayT
oTobpaxaTbCA AaHHbIe

07-06-18  10: 12

Haxkmute REC, BTopan cTpoyka byaer muratb, N 3
MHCTPYMEHT BbIBOAMUT AaHHble B UHTepdeiic. Mo
OKOHYaHMM BbIBOJA CTPOYKA NepecTaeT MUraThb.

07-06-18  10: 12

HaxmuTe HOLD, nepsas cTpoyka byaet muratb.

Yepes 5 cek. Haxkmute HOLD - Bbl yaanute sce VA 91 °© 46 ! 50 "
faHHble.
MHCTPYMEHT BbIMAET U3 pexknma “Mamats”. HA R 30 ° 00 ! 00 &

B pexume “Mamats” Haxkmute SFT, 4To6bl BbIATY U3 3TOTO PEXKUMa M BO3BPATUTHCA B PEXKUM YINOBbIX
“3MepeHuit.

OYHKUUU

Mpn6op nmeeT MHOXKECTBO GYHKUMIA. Bbl MoXeTe BbIGpaTb HYMXHYIO Bam GYHKLMIO, BbIGPaTh U YCTAaHOBUTL
pexum.

KomneHcaTop BepTukanbHoro yria: ON, *OFF

BepTtukanbHas otmeTka 0: ¥*90° (OFF), 0° (ON)

ABTOMaTHYecKoe oTkAtouYeHne nuTaHusa: ON, OFF (4epe3 20 M1H Hercnosib3oBaHua npubopa).
PaspeweHnus sennunt: *¥1”,5”,10”

YcTaHOBKa CKOPOCTU nepeaayun gaHHbix: 1200, 2400, 4800, *9600

Bbi6op 3anucu gaHHbix: *untepdeiic (OFF), namaTe HcTpymeHTa (ON)

Koppekuusa yposHa: (ON), *(OFF)

Bbi6op eanHULbI M3MepeHus yraa : 00°00°00” *(360), gon (400 gon)

=

PN A WS

1. Cnocobbl ycTaHOBKYU GyHKUUI

KHOMKM ycTaHOBKM YHKLMIA:

OSET - BbIGOP dyHKLNIA

HOLD - BbI60p AaThl (MecaL, YUCAO, TOA, Hac, MUH)

L/R - BbI60p BEPXHErO NOKA3aTe/IA MU YBENUYEHWNE HA AUHNLY

V% - BbI6OP HUKHETO NOKa3aTess UK YMEHbLIEHUE Ha eANHULY

SFT - noATBEPXKAAET YCTAHOBKY, BbIXOZ, U3 PEXKMMA YCTAaHOBOK, BO3BPALLLEHME B PEXKUM YI/IOBbIX U3MEPEHUI

[Oeiicteue Auncnneit

07-06-18  10: 12

Haxmute SFT, 3atem L/R, uTo6bl BOMTH B
PEXMM YCTaHOBOK

1. OFF

Haxmwute SFT, coxpaHuTe yCTaHOBKY U
BEPHUTECH B PEXMUM YITIOBOTO U3MEPEHUA

07-06-18  10: 12
VA 91° 46" 50"
HA 30° 00" 00"

2. YcTaHOBKa BpemeHun

[Aeiicteue

Auncnnei

Haxkmute SFT, 3atem L/R, 4To6bl BONTH B
PEXUM YCTaHOBOK

07-06-18  10: 12

1. OFF

Haxmute HOLD, BbibepuTe ycTaHOBKY BpeMeHU
(mec., uncno, ros, 4ac, MMH., cek.)

07-06-18  10: 12

Haxmute L/R unm V%, npubasbre nam
YMeHbLWUNTE 3Ha4YeHne

07-06-18  10: 12

YcTaHoBMTE TeKyllee Bpema

07-06-18  10: 12

Haxmute SFT, uTo6bl COXpaHWUTb 3HAYEHUA U
BEPHYTLCA B PEXXMM YIN0BOTO U3MepeHna

Yyet own6KMU BEPTUKANLHOTO yrna

YcTaHoBMTE OWKBKY NPU NPaBOM M IEBOM MONOXKEHWUM Kpyra. Mcnonb3yiTe 3Ty ownBKyY Npu HacTpoiike ocn
3puUTeNbHON TPY6bl. Bbl MOXKETE YCTAaHOBUTL OWKUBKY B NPAaBOM MOJIOKEHUM Kpyra U usbexaTb fanbHeinlwei

OWKNBKM NPU U3MEPEHNUU.

[Aeiicteue

Aucnneii

Haxkmute R/L v gBaXKAblI KHOMKY BKAKOYEHUS
nutaHua. Ha gucnsiee otobpasutcsa “SETUP”

v “SET 0”. MosepHuTe 3puTensHyto Tpyby. Ha
nepeom ctpoke otobpasutcsa “SET F1”. CTpoyka
6yser muratb.

07-06-18  10: 12
SET Fl

HA 0° 00" 08"

BbIPOBHANTE UHCTPYMEHT 1 yCTaHOBUTE
NeBoe nonokeHue Kpyra. HaseanTech Ha
uenb B NONOXeHUM beckoHeyHoCTU. HaxmuTe
OSET, nepBas cTpoy4Ka 6yaeT MuraTtb U Ha Helt
oTobpasutca “ SET F2”

07-06-18  10: 12
SET F2

HA 0° 00" 08"

YcTaHOBUTE NPaBOE NOMOXKEHMUE Kpyra.
HaseauTecb Ha Ty xe uenb. Haxxmute OSET,
nepBan cTpouKa byAeT MUraTb 1 Ha Heit
oTobpasutca “SET”.

07-06-18  10: 12
SET F2

HA ¢ 0° 00" 08"

Haxmute OSET, MHCTPYMEHT NpeacTaBuT
HOBYIO OLINGKY BEPTUKANLHOTO YI/1a U Bbl
BEPHETECb B PEXXMM YI/I0BOTO U3MEPEHNA.

Ecnu Bbl XOTUTE BbINTU U3 pexnuma, HaxkmuTte SFT.

- Y Te0f10/11MTa HeT GYHKLMM YCTaHOBKM OWMNGKM 3pUTENbHOM TpYBbl M OWKUBKM KomneHcaTopa 0.

- Mocne HacTpoiikn Heo6xoA4MMO NpoBepUTL NpUbop. HaBeaUTeCh Ha OZAHY U TY 3Ke Lienb npu

NPaBoOM ¥ 1IEBOM MOJIOXKEHUM KPYra, CYMMa 3HAYEHWUI BEPTUKANLHOIO yria cocTasut 360°+”20”. 3HaueHus
BEPTUKANbHOTO YI/1a O/KHbI pasnnyaTbea He 6onee yem B 20”. Ecam Ha gucnnee otobpasutca E03,
NOBTOPWTE HAaCTPOMKY UM 0BpaTUTeCh K NYHKTY “Konanmauus npubopa”.

Apyrue ¢yHKunn AabHOMEpPHbIE HATN a

1. UsmepeHue paccToaHua ”j
YctaHosute  npubop  Ha \ _ P E T
HeobxoAnumyto TouKy. Thaas o E i
B Tejeckon, onpejenute <

pacctosHMe  OT  LeHTpa e
npubopa [0 peiku: 3TO
paccTosHue mekay BepxHei

/

U HUXKHeN AanbHOMeEpPHbIMU e ——
HUTAMKU, YMHOXXeHHOe Ha
100. -——L =100 X I

a. 3adUKcHpyiiTe peitKy Ha HYXXHOM TouKe
b. BbipoBHaiiTe npubop. Maan 8 TENECKOM, 3amepbTe ANUHY MEXAY HUTAMU Ha peiike.
c. PaccTosAHmMe OT LLeHTpa KpenneHWa HUBENMPA 0 PeikKu paccumnTbiBaeTca no popmyne:
L=100 * | (I-anunHa oTpesKa Ha peiike)

2. DYHKLWA KOPPEKTUPOBKM (ToNbKO iTeo 2) 5991“"5‘”"'13“ 0Gb OTKNOHeHa Ha "X
TeoAoNUT OCHalleH KOMMNEeHCaTOPOM BepTUKaNbHOW ocK
yknoHa. Mpubop wumeeT yHKUMIO CamMOBbIpaBHUBAHUA
yrna HaknoHa. Korga AaTtyMK yKAOHA BKAKOYEH, npu- 6op
MOXEeT 0oTOoBpaKaTb Yron YKAOHa BepTUKanbHOM ocu. Bbl
MOXKeTe BbIPOBHATL Npubop BpyyHylo. Koraa yron yknoHa
BbIXOAMT 3a /IMaNa3sOH CamMOBbIPaBHWBAHWA, Ha Aucniee
oTobpakaetca “TILT”. HeobxoaMmo BbIPOBHATL Npubop.

BepTHKanL

BakHo:

- Mpwv BeTpeHoIt noroge uamn npu Tpacke otobpaxeHue yrna
HecTabunbHo. CnesyeT OTKAKOYMTL KOMMeHcaTop nepej
M3MepeHnem.

- lMepes Tem, Kak BKAOYUTb WAM OTKAOUYUTH GYHKLMIO
KomneHcaTtopa, npounTaite “Setup”.

3. MoacBeTKka
Teof0NUT UMeeT NOACBETKY AUCNNEA U CETKU HUTENR. Mpu HaxaTum 1 yaepkusaHumn kHonkn FUNC6onee 2-x
CeK. NOACBETKa BKAtOYAETCA/BbIKNOYaeTCA. Ecam Bbl He paboTaete ¢ MHCTpymeHToM 20 uau 30 MUH., NUTaHne
BbIK/IIOYaeTCA.

MpoBepKa u HacTpoiika

a. HacTpoiiTe okynap Teneckona nepes M3mepeHnamMM, KOTOpbIe NOA4PasyMeBaloT HaBeeHNe Ha 06beKT Yepes
OoKynAap.

b. 3anomHuTe (3anuwmnTe) M3MepeHus, Tak Kak nocaeaytolme U3MepeHnUs MOryT 3aBUCETb OT TEKYLLUX.

C. 3aBepLlmnTe HACTPOMKM, 3aTAHYB BCE GUKCUPYIOLLME BUHTBI. (BHUMATENbHO: HE NEPETArMBaAITE BUHTbI)

d. HacTpoeuHble BUHTbI JONMKHbI 6bITb OCTaTOYHO 3aTAHYTbI, HO HE NEPETAHYTHI.

e. Mocne HacTpoek NpuGopa BCeraa NpoBepAiTe TOYHOCTb U NPaBUNLHOCTL HACTPOEK.

1. HacTpoiika U NpoBepKa LUAUHAPUYECKOTO YPOBHSA

Lo@c

Mposepka:

a. MomecTuTe LUAMHAPUYECKNI YPOBEHb Napan/eNibHO PerysiMpoBOYHbIM
BUHTam (Hanpumep. A,B). Ucnonb3yiiTe 3T ABa BUHTA BbIPOBHATbL NMy3blpek
UMAVHAPUYECKOTO YPOBHA MO LEHTPY.

b. lanee, nosepHuTe npubop Ha 180° BOKPYr BEPTUKANbHOM OCK 1 NpoBepbTe
MecTonono}eHne nysbipbka. Eciu  nysbipek cmecTuncs, nposeaute

HaCTpPOIiKY. P —
c. HacTpoitka:
d. C nomoLblo peryJiMpoBOYHOro BUHTa NOACTPanBaiiTe ToNbKO 1/2 oT yactu @ |

.
cMeleHuna. /

e. CKOPPEKTUPYITE HACTPOIMKM C MOMOLLBIO PErYIMPOBOYHbIX BUHTOB A 1 B.
f. Danee, nosepHute npubop Ha 180° BOKPYr BEPTUKANbHOW OCK U MPOBepbTE
MecTonono)eHne nysbipbka. Eciu  nysbipek  cmecTuncs, nposeaute
HaCTPOIiKy elle pas.

perynupoBOYHbIi BUHT

perynnposoyHbleé BMHTbI

My3bIPbKOBLI ypOBEHD

2. MpoBepKa U HaCTPOIIKa KPYrA0ro Ny3bIPbKOBOrO YPOBHA.

MpoBepKa: AKKYPaTHO BbICTaBbTE MHCTPYMEHT C MOMOLLbIO LUANHAPUYECKOTO YPOBHA. ECAM Npu 3TOM ny3bipek
KPYIIOr0 YPOBEHA OKAXETCA B LETPpe, AaNbHENWNe HACTPOMKN HEe HYXKHbI, B MPOTUBHOM Cay4ae nNposeaute
HaCTPOIAKY.

HacTpoiika: lepemecTuTe ny3bipeK B LLEHTP YPOBHA NPU NOMOLLM 3-X BUHTOB Ha 06PaTHON CTOPOHE KPYraoro
YPOBH# C MOMOLLBIO MHCTPYMEHTA, KOTOPbI BXOAMUT B KOMNAEKT NOCTaBKM (CM. pUC.).

XOpPOWO BUAHA W HAXOAWTbCA Ha PACCTOAHWUM MUHUMYM 50 I

MeTpoB. </

c. [lanee nosepHuTe Te/IeCKON U NPoBepsTe, ABUTAETCA /1M TOUKA I @

B/,0/1b N0 BEPTUKANbHOM NPAMOIt Ha NepeKpecTUm.

d. Ecam Touka ABuraeTca napannensHo (cm. puc.(1)), To BepTuKans
nepekpecTus nepneHAUKYNApHa (AanbHeMlan HacTpoiika He
Tpebyertcs).

e. Ecau TouKa ABMraeTcA C OTKAOHEHWEM OT BEPTUKaNbHOM
nNpAMOIA, TO HEOBXOAMMA HaCTPOKa.

3. MpoBepKa U HaCTPOIiKa BEPTUKANbHOIO NepeKpecTus.
HacTpoiika Heob6x0ANMa, ec NepekpecTe He NepneHaUKYAAPHO
K rOpU30OHTaNbHOM ocK npubopa.

Mposepka:

a. YcTaHoBMUTe NPMBOP Ha WITATUB U BbIPOBHANTE.

b. HaBeaute nepekpecTue Ha uenb A, KOTOpas OMKHA 6biTb

dUKcUpyioLMe BUHTbI HaKnoHa

HacTpoiika:

a.0TKPYTUTE  KPbILWKY, MNPUKPbIBAKOWYIO BUHTbI  GUKCALUK
nepekpectua. Nog Helt 6yaeT 4 BUHTA.

b.BbikpyTUTE BCe BUHTbLI. BbicTaBbTe nepekpectve Ha Uenb A n
3aTAHUTE BUHTHI.

c.MposeauTe NpoBepKy BEPTUKANLHOMO NPAMOro NEPEKPecTUs, 1

npu HeOBXOAMMOCTU NOBTOPMUTE HACTPOIKY.
okynap

4. Konnumauus npubopa

Konnumaumsa npubopa Heobxoauma pAna TOro, 4Tobbl
BM3MPHAA JIMHMA Teneckona 6bina nepneHAnkynapHa
ropu3oHTanbHO ocn npubopa.

Mposepka:

a. YctaHoBuTe NpnBop Tak, 4To6bl MOXHO BbINO HaBeCTUCH
Ha ueNb, Ha paccToAHUM 50 M B 2-X NPOTUBOMONOXKHbBIX Ha-
npasneHuax (puc.3).

b. HaBeauTech Ha Luenb A

c. Ocnabbre $UKcaTOp BEPTUKANbHOTO X043 Teneckona u
nosepHuTe ero Ha 180° BOKPYr ropu3oHTaNbHOM OCH.

d. HaseauTech Ha Lenb B, Ha TOM XKe PacCTOAHWM, 4TO U Liesb
A.

e. Ocnabbre GpUKCATOP rOPU3OHTANLHOTO XOAa U NOBEPHUTE
anupapy Ha 180°. CHoBa HaBeauTecb Ha uenb A un

3apUKCUPYITE BUHT. BUHT

f. OcnabbTe duKcaTop BEpPTUKANLHOrO XoAa Teneckona u HacTpoikn (3)
nosepHuTe ero Ha 180° BOKPYr ropu3oHTaNbHOM OCH. CeTKkun

g. Ecav uenn B u C He coBnagatoT, npogenaiite creaytowme

Aencteus:

HacTtpoiika

a. OTKPOWMTE KPbILIKY CEKLMU NepeKkpecTus.

b. Bbiumcaute uenb D mexay uenamu B u C, oHa f0XKHa HaXoaUTbCA Ha 1/4 paccToaHua mexay uenamu B m C
(paccTosHue oTmepseTcsa ot ueau C).

c. HaBeauTe nepekpectue Ha uensb D. 3akpenute BUHTLI. [IpoBeanTe NPOBEPKY.

Ecnu uenn B u C coBnagatot, To HacTpoiika 3aBeplueHa. Mpu HeO6X0A4MMOCTM NOBTOPUTE HACTPOMKY.

‘ A - g .
50m B
‘ 50m C

MpoBepKa 1 HacTPoiiKa ONTUYECKOro OTBECa
HacTpoiika onTUYecKOro 0TBECa 3aK/N0YAETCA B COBMELLEHNM €70 OCH C BEPTUKANLHON 0Cbio Npubopa.

Mposepka. ’
CoBMeCTUTE LEHTP ONTUYeCcKoro oTseca C Heo6Xo4MMOM Ly
TouKoit b. MosepHUTe Npnbop Ha 180° BOKPYr BEPTUKaNbHOMN \4‘.' /K
OCU 1 NpOBepbTe LEHTP ONTUYecKoro oTseca. Ecau ueHTp

coBnajaert, TO HacTpoiika He Tpebyerca. B nmpoTusHOM
cnyvae, NpoBeAuTe HaCTPOIKY.

HacTtpoitka.

a. OTKPOITe KPbILWKY 3aKPbIBAIOLLYIO ONTUYECKUIA OTBEC

b. Aanee Bbl yBuAnTe UeTbipe BUHTA. [pogenaiiTe gelicTaua,
aHaNOrMYHO HACTPOIKe UMANHAPUYECKOTO YPOBHA.

BUHT OnNTUYECKUit
Pbluar 3axsata HacTpoiikn oTBec
Ana ypobcTBa CHATUA M YCTaHOBKM npubopa Ha Tperepe
BOCMOAb3YMTECH PblYarom - puKcaTopom (cm. puc.).
CHAaTue npubopa:
a. loBepHUTe pbluar 3axBaTa Ha 180° no 4acoBoWi cTpenke.
b. MNoaHumwute npubop BBEpPX OAHOW PYyKOM, BTOpPOM
npuAepXuBaiite pblyar 3axsara.
YcTaHoBKa:
a. Y6eputecb, 4To npubop BCTan B KaHaBKy nepej
yCTaHOBKOW Ha 6asy.
b. 3akpenwuTe pbiyar 3axsara.

6asa

pbiyar
3axsata

OMUCAHMUE OWUNBOK

Honb BepTUKaNbHOrO yrna HaxoAMTCA 3a NpeJeNamu ManasoHa UM yCTaHOBKa npubopa
BbINO/NIHEHA HEMPaBUAbHO.

EO1

HyneBoe nonoxeHne KomneHcaTopa HaxoAMTCA 3a NpeAenaMu AManasoHa UK yCTaHOBKa

E02
npubopa BbINONHEHA HEMPaBUAbHO.

EO3 | OwnbKa BO Bpema U3MEPEHUA, U3MepeHHOe 3HauYeHMe HaXoAMTCA 3a NpeJesiamMu ManasoHa.

EO04 C6011 BO BHYTpPeHHel NamaT CUCTeMbI.

EOS MNpown3BeauTe HaCTPOIKY B CEPBUCHOM LEHTpE.

E06 OwnbKa usmepeHus yraa.

ypOBeHb KOnaMmauuu unu spaweHune pr6hl Teneckona CAUWKOM BbICOKOe

E07 (8 TeueHwue 4 06/c).
£08 O6HapyeHbl OWNBKM M3MEPUTENLHON cUCTEMbI. [TPUBOP HYXKHO BbIKNIOUUTL U BKAKOUNUTL
NOBTOPHO A/IA YCTPAHEHUA 3TOMN OWUBKU.
FAPAHTUA

FapaHTuA Ha npubop cocTasnseT 24 mecAua.
Bonee noapobHyo MHGOPMALMIO Bbl MOXKETE MONYYUTb OT YNONHOMOYEHHbIX npeacTtasuteneit CONDTROL.
Cpok cnyx6bl npubopa - 36 mecaues

CepBuUC 1 KOHCYNILTALMOHHBIE YCAYTU:

www.condtrol.ru
CONDTROL ocTasnisfiet 3a coboit NnpaBo BHOCUTb U3MEHEHUA B KOHCTPYKLMIO M KOMNAeKTauuo npubopa 6es

EAL

npeABapuUTENbHOTO YBEAOMIEHUA.



